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SK 500E — Skrécona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwos$ci

NorP

DRIVESYSTEMS

Zasady bezpieczenstwa i uzytkowania elektronicznej techniki

napedowej

(przetwornik napedowy, rozrusznik silnika Vi rozdzielacz polowy)

(zgodnie z dyrektywg niskonapieciowg 2006/95/WE (od 20.04.2016: 2014/35/UE))

1 Informacje ogéine

W zaleznosci od stopnia ochrony urzadzenia podczas pracy mogg
posiadaC pozostajace pod napieciem, nie izolowane, ruchome Ilub
obracajace sie elementy, a takze gorgce powierzchnie.

Zdejmowanie oston bez odpowiedniego upowaznienia, nieprawidtowe
uzytkowanie, montaz lub obstuga mogg powodowa¢ powazne szkody
osobowe lub materialne.

Dalsze informacje zostaty zamieszczone w niniejszej dokumentacji.

Wszelkie prace obejmujgce transport, instalacje, uruchomienie i
konserwacje powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel
(zgodnie z normami IEC 364, CENELEC HD 384 lub DIN VDE 0100
oraz IEC 664 lub DIN VDE 0110, jak réwniez z krajowymi przepisami
dotyczacymi zapobiegania wypadkom).

Zgodnie z niniejszymi podstawowymi zasadami bezpieczenstwa
wykwalifikowany personel to osoby posiadajgce wiedze na temat
ustawiania, montazu, uruchamiania i eksploatacji niniejszego produktu
oraz majgce odpowiednie kwalifikacje do wykonywania powierzonych im
zadan.

2 Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem w Europie

Urzadzenia sg komponentami przeznaczonymi do montazu w

urzadzeniach elektrycznych lub maszynach.

W przypadku montazu w maszynach nie mozna uruchomic¢ urzadzen
(tzn. rozpocza¢ ich eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do czasu
potwierdzenia, ze maszyna spetnia wymagania  dyrektywy
WE 2006/42/WE (dyrektywa w sprawie maszyn); nalezy réwniez
zapewni¢ zgodnos$¢ z normg EN 60204.

Uruchomienie (tzn. rozpoczecie eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem)
jest dozwolone wytgcznie w przypadku zgodnosci z dyrektywg o
kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC (2004/108/WE
(od 20.04.2016: 2014/30/UE)).

Urzadzenia oznaczone znakiem CE spetniajg wymagania dyrektywy
niskonapieciowej  2006/95/WE  (od 20.04.2016: 2014/35/UE). W
odniesieniu do urzagdzen zastosowano zharmonizowane normy
wymienione w deklaracji zgodnosci.

Dane techniczne i informacje dotyczace warunkéw podtgczenia znajdujg
sie na tabliczce znamionowej i w dokumentacji. Nalezy ich $cisle
przestrzegac.

Urzadzenia moga zapewnia¢ wytgcznie takie funkcje bezpieczenstwa,
ktore sg opisane i dozwolone.

3 Transport, przechowywanie

Nalezy przestrzega¢ zalecen dotyczgcych transportu, przechowywania i
prawidtowego postepowania sie z urzgdzeniem.

4 Ustawienie

Ustawianie i chtodzenie urzadzen musi odbywa¢ sie zgodnie z
przepisami zawartymi w odnosnej dokumentac;ji.

Nalezy  chroni¢  urzadzenia przed niedopuszczalnym
obcigzeniem. W szczegdlnosci nie wolno zgina¢ elementéow
konstrukcyjnych podczas transportu i obstugi, ani zmienia¢
odstepdéw izolacyjnych. Nalezy unika¢ dotykania elementow
elektronicznych i stykéw.

Urzadzenia posiadajg elementy wrazliwe elektrostatycznie,
ktére mozna tatwo uszkodzi¢ przez nieprawidtowg obstuge. Nie
wolno uszkodzi¢ mechanicznie lub zniszczy¢ elementéw
elektrycznych (moze to spowodowac¢ zagrozenie dla zdrowia!).

5 Podtaczenie elektryczne

Podczas pracy przy urzgdzeniach znajdujgcych sie pod
napieciem nalezy przestrzegaé obowigzujgcych krajowych
przepiséw zapobiegania wypadkom (np. BGV A3, wczesniej
VBG 4).

Instalacje elektryczng nalezy wykona¢ zgodnie z odpowiednimi
przepisami  (np. dotyczacymi  przekrojow  przewodow,
bezpiecznikéw, podigczenia przewoddw uziemiajgcych). Dalsze
instrukcje zostaty zawarte w niniejszej dokumentac;ji.

Informacje dotyczace instalacji zgodnej z przepisami o
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) - np. dotyczace
ekranowania, uziemiania, rozmieszczenia filtréw i ukiadania
przewodow - sg zawarte w dokumentacji urzadzen. Zalecenia te
muszg by¢ spetnione nawet w przypadku urzadzen
posiadajgcych oznaczenie CE. Zapewnienie zgodnosci z
ograniczeniami okreslonymi w przepisach o kompatybilnosci
elektromagnetycznej EMC jest obowigzkiem producenta
urzadzenia lub maszyny.

6 Eksploatacja

Instalacje z zamontowanymi urzadzeniami nalezy w razie
potrzeby wyposazy¢ w dodatkowe urzadzenia monitorujgce i
ochronne zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
bezpieczenstwa (np. przepisami  dotyczgcymi  sprzetu
roboczego, zapobiegania wypadkom itd).

Parametryzacje i konfiguracje urzadzen nalezy przeprowadzi¢ w
taki sposob, aby nie powstaty zadne zagrozenia.

Podczas pracy urzgdzenia wszystkie ostony powinny byé¢
zamontowane i zamkniete.

7 Konserwacja i utrzymywanie sprawnosci technicznej

Po odtgczeniu urzgdzeh od zasilania nie wolno przez pewien
czas dotykaC¢ elementéw urzadzen znajdujgcych sie pod
napieciem i przytaczy zasilania ze wzgledu na energie
zgromadzong w kondensatorach. Nalezy przestrzegac¢ instrukciji

podanych na odpowiednich tabliczkach informacyjnych
znajdujacych sie na urzadzeniu.

Dalsze informacje zostalty zamieszczone w niniejszej
dokumentaciji.

Przechowywac niniejsze zasady bezpieczenstwa!

1) Rozrusznik bezposredni, rozrusznik do tagodnego rozruchu, rozrusznik rewersyjny
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DRIVESYSTEMS  Zgodne z przeznaczeniem zastosowanie przetwornicy czestotliwosci

Zgodne z przeznaczeniem zastosowanie przetwornicy
czestotliwosci

Przestrzeganie instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej eksploatacji i
zachowania praw gwarancyjnych. Dlatego nalezy zapozna¢ sie z instrukcjg
obstugi przed rozpoczeciem eksploatacji urzadzenia!

Instrukcja obstugi zawiera wazne zalecenia dotyczace serwisu. Dlatego nalezy jg
przechowywac w poblizu urzadzenia.

Przetwornice czestotliwosci serii SK 500E to urzadzenia przeznaczone do
stosowania w przemysle i w zastosowaniach komercyjnych do zasilania
asynchronicznych silnikéw tréjfazowych klatkowych i silnikéw synchronicznych z
magnesami trwatymi (Permanent Magnet Synchronous Motors - PMSM). Silniki
muszg by¢ przewidziane do pracy z przetwornicami czestotliwosci; do urzadzen
nie wolno podtgcza¢ innych urzgdzen obcigzajgcych.

Przetwornice czestotliwosci SK 5xxE to urzgdzenia do zabudowy stacjonarnej w

szafach sterowniczych. Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wszelkich danych
technicznych i dopuszczalnych warunkéw w miejscu uzytkowania.

Uruchomienie (rozpoczecie eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) jest
zabronione do momentu potwierdzenia, ze maszyna spetnia wymagania dyrektywy
EMC (2004/108/WE) (od 20.04.2016: 2014/30/UE) i zachodzi zgodno$¢ wyrobu
koncowego z dyrektywg w sprawie maszyn 2006/42/WE (uwzgledni¢ norme EN

60204).
© Getriebebau NORD GmbH & Co. KG, 2016
Dokumentacja

Oznaczenie: BU 0540

Nr art.: 6075413

Seria: SK 500E

Serie SK 500E, SK 505E, SK 510E, SK 511E,

urzadzen: SK 515E, SK 520E, SK 530E, SK 535E

Typy SK 5xxE-250-112- ... SK 5xxE-750-112- (0,25 - 0,75 kW, 1~ 115 V, wyjscie 3~ 230 V)

urzadzeh:
SK 5xxE-250-323- ... SK 5xxE-221-323- (0,25 - 2,2 kW, 1/3~ 230 V, wyjécie 3~ 230 V)
SK 5xxE-301-323- ... SK 5xxE-182-323- (3,0 - 18,5 kW, 3~ 230 V, wyjécie 3~ 230 V)
SK 5xxE-550-340- ... SK 5xxE-163-340- (0,55 - 160,0 kW, 3~ 400 V, wyjscie 3~ 400 V)
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Lista wersji

Tytut, Numer Wersja Uwagi
data zamowienia oprogramowania

urzadzenia
BU 0540, 6075413/2006 | V1.1R1 Pierwsza wersja, oparta na BU 0500 DE (marzec
Lipiec 2006 2005)
BU 0540, 6075413 /3811 | V2.0R0 Oparta na BU 0500 DE (nr art.: 6075001/3811)
Czerwiec
2012
BU 0540, 6075413/1013 | V2.0R5 Oparta na BU 0500 DE (nr art.: 6075001/1013)
Marzec
2013
BU 0540, 6075413 /0715 | V 3.0 R1 Oparta na BU 0500 DE (nr art.: 6075001/0715)
Luty 2015
BU 0540, 6075413 /1516 | V3.1 RO Oparta na BU 0500 DE (nr art.: 6075001/1516)
Kwiecien
2016

Tabela 1: Lista wersji BU0540

Zakres obowigzywania

Niniejsza skrécona instrukcja jest oparta na gtdéwnej instrukcji (patrz lista wersji) odpowiedniej
serii przetwornic i obejmuje réwniez zagadnienia zwigzane z uruchamianiem. Skrécona
instrukcja stanowi zestawienie informac;ji, ktére sg konieczne do podstawowego uruchomienia
standardowe] aplikacji z zakresu techniki napedowej. Dokladne informacje dotyczace w
szczegollnosci parametréw, opcji i funkcji specjalnych sg podane w gtéwnej instrukcji
przetwornicy czestotliwosci oraz w dodatkowych instrukcjach opcji magistrali polowej (np.:
PROFIBUS DP) lub funkcji przetwornicy (np.: PLC) w najbardziej aktualnej wersji.

Ochrona praw autorskich

Dokument, ktory jest czedcig sktadowg opisanego urzgdzenia, nalezy udostepni¢ kazdemu
uzytkownikowi w odpowiedniej formie.
Kazda edycja lub modyfikacja dokumentu, a takze jego inne wykorzystanie sg zabronione.

Wydawca

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 « 22941 Bargteheide, Germany ¢ http://www.nord.com/
Telefon +49 (0) 45 32 / 289-0 ¢ Faks +49 (0) 45 32 / 289-2253
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1

1

Informacje ogoélne

.1 Przeglad

Wiasciwosci urzgdzenia podstawowego SK 500E:

+  Wysoki moment rozruchowy i precyzyjna regulacja predkosci obrotowe;j silnika dzieki
bezczujnikowemu sterowaniu wektorem pradu

*  Mozliwos¢ montazu przetwornic bezposrednio obok siebie

» Dopuszczalna temperatura otoczenia od 0 do 50°C (przestrzega¢ danych technicznych)

* Urzadzenia typu SK 5xxE ... -A: Wbudowany filtr sieciowy EMC klasy A1 (i B1 dla urzadzen
wielkosci 1 - 4) zgodnie z EN 55011, kategoria C2 (i C1 dla urzgdzen wielkosci 1 - 4) zgodnie z
EN 61800-3 (z wylaczeniem urzadzen 115 V)

» Urzadzenia typu SK 5xxE ... -O: Bez wbudowanego filtra sieciowego EMC.

* Automatyczny pomiar rezystancji stojana lub okreslenie doktadnych parametrow silnika
*  Programowalne hamowanie prgdem statym
*  Whbudowany czoper hamowania dla pracy 4-kwadrantowej (opcjonalne rezystory hamowania)
» Cztery niezalezne zestawy parametrow mozliwe do bezposredniego przetgczania miedzy sobg
* Interfejs RS232/485 na ztagczu RJ12
*  Whbudowany USS i Modbus RTU (patrz BU 0050)

Wiasciwos¢ SK ... | 50xE | 51xE | 511E | 520E | 53xE 54xE Dodatkowe
Instrukcja BU 0500 BU 0505 | informacje

Bezpieczna blokada wyjscia (STO / SS1)* X X X X BU 0530
2 x interfejs CANbus/CANopen na zigczu X X X X BU 0060
RJ45 —
Dodatkowy interfejs RS485 na listwie

; . X X X
zaciskowej
Sprzezenie zwrotne sygnatu  predkosci
obrotowej przez wejscie enkodera X X X
przyrostowego
Zintegrowane sterowanie pozycjonowaniem —
POSICON X X BU 0510
CANopen - enkoder absolutny — analiza x X BU 0510
danych —
Funkcjonalnos¢ PLC X X X BU 0550
Interfejs enkodera uniwersalnego
(SSI, BISS, Hiperface, EnDat i SIN/COS) X BU 0510
Eksploatacja silnikow PMSM X X X . X x
(Permanent Magnet Synchronous Motor)

5/36/2

Liczba wejsc / wyj$é cyfrowych** 5/0 5/0 5/0 712 712 771
Dodatkowe izolowane wejscie termistora X
PTC***
Liczba wejé¢ / wyjéé analogowych 2/1 2/1 2/1 2/1 2/1 2/1
Liczba komunikatow przekaznika 2 2 2 2 2 2

* z wylaczeniem urzadzen 115V

** SK 54xE: 2 WE/WY z mozliwoscig parametryzacji jako wejscie lub wyjscie
*** alternatywnie mozliwa jest funkcja , Termistor PTC” na wejsciu cyfrowym 5 (od wielkosci 5 wystepuje dodatkowe wejscie

termistora PTC)

Tabela 2: Przeglad wtasciwosci SK 500E

BU 0540 PL-1516
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DRIVESYSTEMS 1 Informacje ogélne

1.2 Zasady bezpieczenstwa i instalacji

Urzadzenia stanowig wyposazenie przemystowych urzadzen elektroenergetycznych. Ze wzgledu na
prace pod napieciem w przypadku ich dotkniecia istnieje niebezpieczenstwo odniesienia powaznych
obrazen, a nawet $mierci.

Urzadzenie i jego akcesoria powinny byé wykorzystywane wytgcznie do celéw przewidzianych przez
producenta. Dokonywanie modyfikacji bez upowaznienia i stosowanie czesci zamiennych i urzgdzen
dodatkowych, ktére nie zostaty zakupione od producenta lub zgodnie z jego zaleceniami, moze
spowodowac pozar, porazenie prgdem elektrycznym i obrazenia.

Nalezy stosowac wszystkie ostony i urzadzenia ochronne.

Do instalacji i innych prac uprawniony jest wytgcznie wykwalifikowany personel posiadajacy
odpowiednig wiedze elektrotechniczng i konsekwentnie przestrzegajacy instrukcji obstugi. Instrukcje
obstugi i wszystkie dodatkowe instrukcje stosowanych opcji nalezy przechowywaé w miejscu fatwo
dostepnym, umozliwiajgc jej przegladanie przez uzytkownikéw urzadzenia!

Nalezy przestrzega¢ Ilokalnych przepiséw dotyczgcych instalacji urzgdzeh elektrycznych i
zapobiegania wypadkom.

1.2.1 Objasnienie stosowanych oznaczen

A NlEBEZPlECZENSTWO Oznacza bezposrednio grozgce niebezpieczenstwo, ktére prowadzi

do $mierci lub powaznych obrazen.

A OSTRZEZENIE Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacie, ktora moze

prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

A OSTROZNIE Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra moze
prowadzi¢ do lekkich lub niewielkich obrazen.

UWAGA Oznacza potencjalnie szkodliwg sytuacje, ktéra moze prowadzi¢ do
uszkodzenia produktu lub szkéd dla otoczenia.

Ei] Informacja Oznacza porady dotyczace uzytkowania i uzyteczne informacje.

1.2.2 Wykaz zasad bezpieczenstwa i instalacji

A NIEBEZPIECZENSTWO Porazenie pradem elektrycznym

Urzadzenie jest eksploatowane z niebezpiecznym napigciem. Dotknigcie czesci przewodzacych prad (zaciski
przytaczeniowe, listwy stykowe, przewody doprowadzajgce i ptytki drukowane) prowadzi do porazenia prgdem
elektrycznym z mozliwoscig odniesienia Smiertelnych obrazen.

Nawet gdy silnik pozostaje nieruchomy (np. z powodu awarii elektroniki, zablokowania napedu lub zwarcia
zaciskow wyjsciowych) zaciski przytagczeniowe zasilania, zaciski silnika i rezystora hamowania (o ile wystepujg),
listwy stykowe, ptytki drukowane i przewody doprowadzajgce mogg pozostawaé pod niebezpiecznym napieciem.
Stan bezruchu silnika nie oznacza galwanicznego odfgczenia urzgdzenia od sieci.

Przed rozpoczegciem instalacji i innych prac nalezy odtaczy¢ urzadzenie od zasilania i odczeka¢ co najmniej
5 minut po odigczeniu od sieci! (Po odtgczeniu urzadzenia od sieci zasilajgcej moze ono pozostawaé przez okres
do 5 minut pod niebezpiecznym napigciem).

Przestrzega¢ 5 regut bezpieczenstwa (1. Odtgczy¢ od napiecia, 2. Zabezpieczy¢ przed ponownym wigczeniem,
3. Sprawdzi¢ odtgczenie od napiecia, 4. Uziemi¢ i zewrzeé, 5. Ostoni¢ lub odgrodzi¢ sasiednie elementy
znajdujace sie pod napieciem)!

BU 0540 PL-1516 7



SK 500E — Skrocona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwosci DRIVESYSTEMS

A NIEBEZPIECZENSTWO Porazenie pradem elektrycznym

W napedzie odtgczonym od zasilania podtgczony silnik moze sie obracac¢ i generowa¢ niebezpieczne napiecie.
Dotkniecie czesci przewodzacych prad moze prowadzi¢ do porazenia prgdem elektrycznym z mozliwoscig
odniesienia $miertelnych obrazen.

Dlatego podtgczony silnik nalezy zatrzymac.

A OSTRZEZENIE Porazenie pradem elektrycznym

Zasilanie urzgdzenia moze spowodowac jego bezposrednie lub posrednie uruchomienie, a dotkniecie czesci
przewodzgcych prgd moze prowadzi¢ do porazenia prgdem elektrycznym z mozliwoscig odniesienia smiertelnych
obrazen.

Dlatego nalezy zawsze odtaczyé od zasilania wszystkie bieguny. W przypadku urzadzen o zasilaniu
3-fazowym nalezy réwnoczesnie odtgczy¢ L1 /L2 / L3, w przypadku urzadzen o zasilaniu jednofazowym nalezy
réwnoczesnie odtgczy¢ L1/N, a w przypadku urzadzeh zasilanych napieciem statym nalezy réwnoczesnie
odigczy¢é —DC [ +B. Nalezy réwniez réownoczesnie odtgczy¢ przewody silnika U /V / W.

A OSTRZEZENIE Porazenie pradem elektrycznym

Niewystarczajgce uziemienie moze prowadzi¢ w przypadku dotkniecia czesci przewodzacych prad do porazenia
pragdem elektrycznym z mozliwoscig odniesienia $miertelnych obrazen.

Dlatego urzgdzenie jest przeznaczone wytgcznie do pracy przy statym podtgczeniu i moze pracowaé wytgcznie ze
skutecznym uziemieniem, ktére odpowiada lokalnym przepisom dotyczacym duzych prgdoéw uptywowych
(> 3,5 mA).

Norma EN 50178 / VDE 0160 wymaga podigczenia dodatkowego przewodu uziemiajgcego lub przewodu
uziemiajgcego o przekroju minimalnym 10 mm?>. (J T1 80-0011), (E3 T1 80-0019)

A OSTRZEZENIE Niebezpieczenstwo odniesienia c_>br_a2er’1
spowodowane przez rozruch silnika

W okreslonych warunkach mozliwe jest automatyczne uruchomienie urzgdzenia lub podigczonego do niego
silnika po wigczeniu zasilania. Na skutek tego moze doj$¢ do nieoczekiwanych ruchéw napedzanej maszyny
(prasy / napedu tancuchowego / walca / wentylatora itd.). Moze to spowodowaé rézne obrazenia osoéb trzecich.

Przed wtgczeniem zasilania nalezy zabezpieczy¢ strefe zagrozenia przez ostrzezenie i usuniecie wszystkich oséb
ze strefy zagrozenia!

A OSTROZNIE Niebezpieczenstwo oparzenia

Radiator i inne elementy metalowe moga nagrzewac sie do temperatury powyzej 70°C.
Dotknigcie takich czesci moze spowodowac lokalne oparzenie czesci ciata (rak, palcow itd.).

Aby unikng¢ obrazen, przed rozpoczeciem prac nalezy odczeka¢ do momentu dostatecznego ostygniecia czesci
— sprawdzi¢ temperature za pomocg odpowiednich srodkéw pomiarowych. Ponadto podczas montazu zachowaé
odpowiedni odstep od sgsiednich elementow konstrukcyjnych Ilub przewidzie¢ ostone chronigcg przed
dotknieciem.

UWAGA Uszkodzenie urzadzenia

Podczas pracy jednofazowej (115 V / 230 V) impedancja sieci musi wynosi¢ co najmniej 100 uH na przewdd.
Jezeli tak nie jest, nalezy przewidzie¢ dtawik sieciowy.

W przypadku nieprzestrzegania tego zalecenia istnieje niebezpieczenstwo uszkodzenia urzgdzenia przez
niedopuszczalne obcigzenia prgdowe.

UWAGA EMC - Zakiocenia w srodowisku

Urzadzenie jest produktem przeznaczonym do ograniczonego stosowania w warunkach przemystowych zgodnie
z normg |IEC 61800-3. Zastosowanie w $rodowisku mieszkalnym moze wymagac¢ dodatkowych dziatan w
zakresie EMC. (J Dokument T1 80_0011)

Zaktdcenia elektromagnetyczne mozna zmniejszy¢ np. przez zastosowanie opcjonalnego filtra sieciowego.
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DRIVESYSTEMS 1 Informacje ogélne

UWAGA Prady uptywowe i uszkodzeniowe

Urzadzenia wytwarzajg prady uptywowe ze wzgledu na zasade dziatania (np. przez wbudowane filtry sieciowe,
zasilacze i kondensatory). Aby zapewni¢ prawidtowg prace urzadzen, ze wzgledu na sktadowe state prgdow
uptywowych konieczne jest zastosowanie wytgcznika réznicowo-prgdowego czutego na kazdy rodzaj pradu
(typu B) zgodnie z EN 50178 / VDE 0160.

[i] Informacja Praca w sieci TN/ TT /IT

Urzadzenia nadajg sie do pracy w sieciach TN lub TT oraz dzieki konfiguracji wbudowanego filtra sieciowego
rowniez w sieciach IT. (L punkt 2.2.2 "Dopasowanie do sieci ITe")

[i] Informacja Konserwacja

W przypadku prawidtowej eksploatacji urzgdzenia nie wymagajg konserwacji.

Jezeli urzadzenie jest uzywane w zapylonym otoczeniu, nalezy dokonywaé regularnego czyszczenia powierzchni
chtodzgcych sprezonym powietrzem.

W przypadku dtugotrwatego wytgczenia z eksploatacji / przechowywania nalezy przeprowadzi¢ specjalne
dziatania (C2 punkt 8.1 "Wskazowki dotyczace konserwacji").

Nieprzestrzeganie tego zalecenia prowadzi do uszkodzenia elementéw konstrukcyjnych, co w nastepstwie moze
spowodowacé znaczne zmniejszenie trwatosci, a takze natychmiastowe zniszczenie urzadzen.

1.3 Normy i zezwolenia

Wszystkie urzadzenia catej serii spetniajg wymagania nizej podanych norm i dyrektyw.

Norma / dyrektywa Logo Uwagi
EMC EN 61800-3
UL File No. E171342
IND,
cUL c us CoAT- File No. E171342
LISTED 8D56
C-Tick 0 N 23134
o
EAC No TC RU C-DE.AJ132.B.01859
N” 0291064
RoHS RoH 2011/65/UE
esTy

Tabela 3: Normy i zezwolenia
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SK 500E — Skrocona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwosci DRIVESYSTEMS

1.4 Kodowanie typéw / nazewnictwo

Dla poszczegdlinych modutéw i urzgdzen zostato zdefiniowane jednoznaczne kodowanie typow, z
ktérego wynikajg informacje dotyczace typu urzgdzenia, jego parametréw elektrycznych, stopnia
ochrony, wersji mocowania i wersji specjalnych. Wyrdznia sie nastepujace grupy:

R ——

ETHERNLT o
POWERLINK

T s

Przetwornica czestotliwos$ci Modut opcjonalny (zewnetrzny modut
rozszerzen)

1.4.1 Tabliczka znamionowa

Na tabliczce znamionowej znajdujg sie wszystkie informacje istotne dla urzadzenia, m.in. informacje
dotyczace identyfikacji urzgdzenia.

= Typ: SK 500E-750-340-A

E&“H'\" 275420075
Czegscl.
] -]
BT

ID: 41L301679818

Wersja:  2.0R0

{ CAA
5 —
: <
‘ Typ: Typ / oznaczenie
. Nr czesci: | Numer art.
e ID: Numer ident.
Wersja: Wersja oprogramowania / sprzetu
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz i instalacja

2 DMontaz i instalacja

Przetwornice czestotliwosci SK 5xxE sg dostepne w réznych wielkosciach zaleznie od mocy. Podczas
montazu nalezy pamieta¢ o odpowiednim potozeniu.

Aby unikng¢ przegrzania, urzgdzenia wymagajg odpowiedniej wentylacji. Minimalne zalecane
odlegtosci od sgsiednich elementéw konstrukcyjnych powyzej i ponizej przetwornicy czestotliwosci z
punktu widzenia zaktécenia przeptywu powietrza: (powyzej > 100 mm, ponizej > 100 mm)

Odlegtos¢ miedzy urzadzeniami: Urzgdzenia mozna montowaé bezposrednio obok siebie. W
przypadku stosowania rezystorow hamowania montowanych pod urzadzeniem (nie jest mozliwe w
urzadzeniach ...-CP) nalezy uwzgledni¢ wiekszg szeroko$¢ urzgdzenia, szczegdlnie w potgczeniu z
wytgcznikiem termicznym na rezystorze hamowania!l

Potozenie montazowe: Potozenie montazowe powinno byé pionowe. Nalezy pamietaé, aby zebra
chtodzace na tylnej stronie urzgdzenia przylegaty do ptaskiej powierzchni, co zapewni dobrg
konwekcje.

LIS

P

Zadba¢ o odprowadzenie cieptego powietrza z gornej czesci urzadzen!

Rysunek 1: Odlegtosci montazowe SK 5xxE
W przypadku ustawienia kilku przetwornic czestotliwos$ci jedna na drugiej nalezy dopilnowaé, aby nie
zostata przekroczona goérna granica temperatury wlotu powietrza (rozdziat 7). Jezeli tak sie stanie,
zaleca sie zamontowanie ,przeszkody” (np. kanatu kablowego) miedzy przetwornicami czestotliwo$ci,
ktéra spowoduje przerwanie bezposredniego przeptywu powietrza (unoszgce sie rozgrzane
powietrze).

Straty ciepta: W przypadku montazu w szafie sterowniczej nalezy zapewni¢ wystarczajgca
wentylacje. Ciepto powstajgce podczas pracy stanowi ok. 5% (zaleznie od wielko$ci i wyposazenia)
mocy znamionowej przetwornicy czestotliwosci.

BU 0540 PL-1516 11



SK 500E — Skrécona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwos$ci

DRIVESYSTEMS

2.1

SK 5xxE w wersji standardowej

Zwykle przetwornica czestotliwosci jest zamontowana w szafie sterowniczej
bezposrednio na tylnej Scianie. Do tego celu stuzg dwa, a w przypadku
wersji 5 do 7 cztery odpowiednie nascienne uchwyty montazowe, ktére
nalezy wsunagé do radiatora na tylnej stronie urzgdzenia. Od wielkosci 8

elementy montazowe sg juz wbudowane.

W wersji 1 ... 4 nascienne uchwyty montazowe mozna wsungé w boczng
czesc radiatora, aby ograniczy¢ niezbedng gtebokosc¢ szafy sterownicze;.

Nalezy pamieta¢,

aby tylna

strona

radiatora przylegata do pfaskiej
powierzchni i aby zamontowaé urzadzenie pionowo. Zapewni to optymalng
konwekcje i bezawaryjng prace.

~§ Wymiary obudowy Montaz nascienny
Typ urzadzenia %

s A B c D E" @
SK 5xxE-250- ... do SK 5xxE-750- ... Wielkosé 1 | 186 | 749 153 220 / 55
SK 5xxE-111- ... do SK 5xxE-221- ... Wielkosé 2 | 226 | 747 153 260 / 55
SK 5xxE-301- ... do SK 5xxE-401- ... Wielkos$é 3 | 241 98 181 275 / 55
SK 5xxE-551- 340... do SK 5xxE-751- 340... | Wielkosé 4 | 286 98 181 320 / 55
SK 5xxE-551- 323... do SK 5xxE-751- 323... | Wielko$é 5 | 327 162 224 357 93 55
SK 5xxE-112- 340... do SK 5xxE-152- 340... | Wielkosé 5 | 327 162 224 357 93 55
SK 5xxE-112- 323... Wielkosé 6 | 367 180 234 397 110 55
SK 5xxE-182- 340... do SK 5xxE-222- 340... | Wielkosé 6 | 367 180 234 397 110 55
SK 5xxE-152- 323... do SK 5xxE-182- 323... | Wielko$¢7 | 456 | 210 236 485 130 55
SK 5xxE-302- 340... do SK 5xxE-372- 340... | Wielko$¢7 | 456 | 210 236 485 130 55
SK 5xxE-452- 340... do SK 5xxE-552- 340... | Wielko$¢ 8 | 598 | 265 286 582 210 8,0
SK 5xxE-752- 340... do SK 5xxE-902- 340... | Wielko$¢9 | 636 | 265 286 620 210 8,0
SK 5xxE-113- 340... do SK 5xxE-133- 340... | Wielkos¢ 10| 720 395 292 704 360 8,0
SK 5xxE-163- 340... Wielkosé 11| 799 395 292 783 360 8,0

400 V (...-340...)i 500 V (...-350...) - przetwornica czestotliwosci:

identyczne wymiary i ciezary

wszystkie wymiary w [mm]

1) Wielkos$¢ 10 i wielko$¢ 11: podana warto$¢ odpowiada odlegtosci migdzy zewnetrznymi mocowaniami. Trzeci otwor
mocujacy jest umieszczony w srodku
2) W przypadku stosowania rezystorow hamowania montowanych pod urzadzeniem = 88 mm

<+«—B

—_—

0.
»
>

>
O

AN YY

«—B —

q :_::::
- _-:_F"_
=
e D A
= . )
e A= | Dlugos¢ catkowita
= ” )
B= Szerokos¢ catkowita
C= | Wysokosé catkowita
v D= | Odstep otwordw,
S A diugos¢?
——— 0~ C E= | Odstgp otworow,
¥ szerokosé ?

1)
2)

Stan w momencie dostawy

Wymiar montazowy
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz i instalacja

2.2 Podtaczenie elektryczne

A NIEBEZPIECZENSTWO Niebezpieczenstwo spowodowane przez
elektrycznosé

URZADZENIA MUSZA BYC UZIEMIONE.

Bezpieczna eksploatacja urzadzenia wymaga montazu i uruchomienia przez wykwalifikowany personel zgodnie z
zaleceniami zawartymi w niniejszej instrukcji.

W szczegolnosci nalezy przestrzega¢ ogoélnych i lokalnych przepiséow dotyczgcych montazu i bezpieczenstwa
pracy przy urzadzeniach elektroenergetycznych (np. VDE) oraz przepiséw okreslajgcych prawidiowe uzywanie
narzedzi i stosowanie osobistego wyposazenia ochronnego.

Niebezpieczne napiecie moze wystepowac¢ na wejsciu zasilania i na zaciskach przylgczeniowych silnika, nawet
gdy urzgdzenie jest wylgczone. W obszarach zaciskow nalezy zawsze stosowac izolowane narzedzia.

Przed elektrycznym podtgczeniem modutu lub zmiang podtgczenia nalezy upewni¢ sie, czy napiecie wejsciowe
zostato odtgczone.

Sprawdzi¢, czy napiecie przytaczeniowe urzadzenia i silnika jest prawidtowe.

Ei] Informacja Czujnik temperatury i termistor PTC (TF)

Kable termistoréw i inne przewody sygnatowe nalezy uktada¢ oddzielnie od przewodow silnikowych.
W przeciwnym wypadku sygnaty zaktdcajgce dziatajgce z uzwojenia silnika na przewdd powodujg zakidcenie w
pracy urzadzenia.

W zaleznosci od wielko$ci urzadzenia zaciski przytgczeniowe przewoddéw zasilajgcych i sterujgcych
znajdujg sie w réznych pozycjach. W zaleznoéci od konfiguracji urzgdzenia rézne zaciski mogg nie
wystepowac.

Wielkos¢ 1 - 4 Wielkosé 5 - 7 Od wielkosci 8

O
T

—

&y

LLELLELEIIT L

1= Zasilanie sieciowe L1, L2/N, L3, PE X1 od wielkosci 8: X1.1,X1.2
2= Przylgcze silnika U, V,W, PE X2  od wielkosci 8: X2.1, X2.2
3= Przekaznik 1-4 X3

wielofunkcyjny
4= Rezystor hamowania +B, -B X2  od wielkosci 8: X30
5= Obwdd posredni DC -DC X2  od wielkosci 8: + DC, - DC X32
6= Zaciski sterujgce WE/WY, GND, 24Vout, IG, DIP dla AIN > X4, X5, X6, X7, X14

7= Zewnetrzny modut
rozszerzen

8 = Dtawik obwodu od wielkosci 8: -DC, CP, PE X31
posredniego
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SK 500E — Skrocona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwosci DRIVESYSTEMS
Wielkos¢ 1 -4 Wielkos¢ 5 - 7 Od wielkosci 8
Y oRrDAC : [
EE o« =
gr_a ° L = |
i i
=K L ] F—
= = ]
e —

9= Komunikacja CAN/CANopen; RS232/RS485 > X9/X10; X11
10 = Termistor PTC T1/2 lub TF+/- X13  do wielkosci 4 (z wyjatkiem SK 54xE): do
DIN 5
11 = Bezpieczna blokada 86, 87, 88, 89 X8
impulsow
12 = Napiecie sterujgce VI 40,44 X12  z wyjgtkiem SK 5x0E i SK 511E
24V

2.2.1 Zalecenia dotyczace okablowania

Urzadzenia sg przeznaczone do pracy w warunkach przemystowych. W takim otoczeniu na
urzgdzenie mogg oddziatywaé duze zaktdcenia elektromagnetyczne. Prawidtowy montaz gwarantuje
bezpieczng eksploatacje wolng od zakidcen. Aby spetni¢ wymagania dyrektywy o kompatybilnosci
elektromagnetycznej, nalezy przestrzegac nastepujgcych zalecen.

1.

Zapewni¢, aby wszystkie urzadzenia zainstalowane w szafie sterowniczej zostaty bezpiecznie
uziemione za pomocg krétkich przewodoéw uziemiajgcych o duzym przekroju poprzecznym, ktére
sg podtgczone do wspdlnego punktu lub szyny uziemiajgcej. Szczegdlnie wazne jest to, aby kazdy
modut sterujgcy podigczony do elektronicznego urzgdzenia napedowego (np. urzadzenie
automatyki) byt podtgczony za pomocg krotkiego przewodu o duzym przekroju do tego samego
punktu uziemiajgcego, co samo urzgdzenie. Preferowane sg przewody ptaskie (np. metalowe
ptaskowniki), poniewaz posiadajg nizszg impedancje przy wysokich czestotliwosciach.

Przewdd uziemiajgcy silnika sterowanego przez urzagdzenie nalezy podigczyé bezposrednio do
zacisku uziemiajgcego odpowiedniego regulatora. Obecno$é centralnej szyny uziemiajgcej i
prowadzenie wszystkich przewoddw ochronnych na tej szynie gwarantuje bezawaryjng prace.

W miare mozliwosci w obwodach sterowniczych nalezy stosowac¢ przewody ekranowane. Ekrany
na koncowkach przewodoéw nalezy zarabia¢ ostroznie, a takze sprawdzaé, czy nie ma wiekszych
odcinkéw przewodéw nie ostonietych ekranem.

Ekrany kabli analogowych nalezy uziemic tylko z jednej strony urzadzeniu.

Przewody sterujgce i przewody zasilajgce nalezy prowadzi¢ oddzielnie w mozliwie najwiekszej
odlegtosci od siebie przy wykorzystaniu kanatéw kablowych itd. Przewody powinny krzyzowac sie
pod katem 90°.

Nalezy dokona¢ eliminacji zaktdcen emitowanych przez styczniki obecne w szafie sterowniczej
przez odpowiednie obwody RC w przypadku stycznikéw pradu przemiennego lub przez diody
gaszgce w przypadku stycznikéw pradu statego, przy czym uktady przeciwzaktéceniowe nalezy
umiesci¢ na cewkach stycznika. Warystory stosowane do likwidacji przepie¢ dajg réwniez
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz i instalacja

pozytywne efekty. Eliminacja zaktocen jest szczegdlnie wazna wtedy, gdy styczniki sg sterowane
przez przekazniki w przetwornicy czestotliwosci.

6. W przypadku potgczen znajdujgcych sie pod obcigzeniem (kabel silnika) nalezy stosowac kable
ekranowane lub zbrojone. Ekranowanie/zbrojenie nalezy uziemi¢ na obu koticach. W miare
mozliwosci uziemienie powinno by¢ bezposrednio podigczone do dobrze przewodzacej ptyty
montazowej szafy sterowniczej lub uchwytu ekranujgcego zestawu EMC.

Ponadto konieczne jest rowniez stosowanie okablowania zgodnego w wymaganiami EMC. W razie
potrzeby dostepny jest opcjonalny dtawik wyjsciowy.

Podczas instalacji przetwornicy czestotliwosci w zadnym wypadku nie wolno naruszaé
przepiséw bezpieczenstwal!

UWAGA Zaklécenia i uszkodzenia

Przewody sterujace, zasilajgce i silnikowe muszg by¢ od siebie odseparowane. Nigdy nie nalezy uktadac
przewoddw réznych typdw w jednej rurze ochronnej / kanale instalacyjnym, aby unikng¢ zaktécen.

Sprzet stuzgcy do pomiaréw izolacji wysokiego napiecia nie moze by¢ stosowany w przypadku przewodow, ktore
sg podtgczone do regulatora silnika. Nieprzestrzeganie tego zalecenia prowadzi do uszkodzenia elektroniki
napedowe;.

2.2.2 Dopasowanie do sieci ITe

W momencie dostawy urzgdzenie jest skonfigurowane do pracy w sieciach TN lub TT. Aby
skonfigurowa¢ urzgdzenie do pracy w sieci IT, konieczne sg proste dopasowania, ktérych
nastepstwem moze byé pogorszenie ochrony przeciwzakitdceniowej.

Do wielkosci 7 wiagcznie dopasowanie odbywa sie za pomocg zworek. Ustawieniem fabrycznym
zworek jest ,normalna pozycja”. Filtr sieciowy pracuje wowczas normalnie, czemu towarzyszy prad
uptywowy. Od wielkosci 8 dostepny jest przetacznik DIP. W zalezno$ci od potozenia przetgcznika DIP
przetwornica czestotliwosci jest skonfigurowana do zasilania z sieci TN/TT lub IT.

Przetwornica ZworkaA" | Zworka B Uwagi Prad uptywowy

czestotliwosci

Wielkos¢ 1 - 4 Pozycja 1 Pozycja 1 Praca w sieci IT Nie dotyczy

Wielkos¢ 1 - 4 Pozycja 3 Pozycja 2 Duzy poziom filtraciji <30 mA

Wielkos¢ 1 - 4 Pozycja 3 Pozycja 3 2 Ograniczony poziom filtracji 2 << 30 mA
>3,5mA

Wielko$¢ 5 - 7 Pozycja 0 Pozycja 1 Praca w sieci IT Nie dotyczy

Wielkos¢ 5 - 7 Pozycja 4 Pozycja 2 Duzy poziom filtraciji <6 mA

Przetacznik DIP ,Filtr EMC”

Wielkos¢ 8 — 11 OFF Praca w sieci IT <30 mA

Wielkos¢ 8 — 11 ON Duzy poziom filtraciji <10 mA

1) Zworka ,A” wylgcznie dla urzadzen typu SK 5xxE-...-A

2) Dotyczy wylacznie urzadzen typu SK 5xxE-...-A, w przypadku urzadzen typu SK 5xxE-...-O ta pozycja zworki jest poréwnywalna z

pozycja 1

Tabela 4: Dopasowanie wbudowanego filtra sieciowego

UWAGA Praca w sieci IT

Przetwornice czestotliwosci mozna uzy¢ w sieci IT po odpowiednim dopasowaniu wbudowanego filtra
sieciowego.

Zaleca sie, aby praca przetwornicy czestotliwosci w sieci IT odbywata sie wylgcznie po podtgczeniu rezystora
hamowania. W przypadku wystapienia zwarcia doziemnego w sieci IT pozwoli to unikng¢ niedopuszczalnego
natadowania obwodu posredniego kondensatora i zwigzanego z tym zniszczenia urzadzenia.

Podczas pracy z przyrzadem do kontroli rezystanciji izolacji nalezy uwzgledni¢ rezystancje izolacji przetwornicy
czestotliwosci.
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SK 500E — Skrocona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwosci DRIVESYSTEMS

Dopasowanie dla wielkosci 1 —

UWAGA Pozycje zworek

Pozycje zworek, ktére nie zostaty nizej przedstawione, nie sg dopuszczalne, poniewaz moze to prowadzi¢ do
zniszczenia przetwornicy czestotliwosci.

Zworka ,,A” - wejscie zasilania (Wytgcznie urzadzenia typu SK 5xxE-...-A)
Wielko$¢ 1 -4

a0 Praca w sieci IT = pozycja 1
[*_e]| (zredukowany prad uptywowy)

Gérna strona urzadzenia

L ]
. |§| Normalna pozycja = pozycja 3

Wielkos¢ 5—7

Praca w sieci IT = pozycja 0

Gérna strona urzadzenia
(zredukowany prad uptywowy)

E"zl Normalna pozycja = pozycja 4

Zworka ,,B” - wyjscie silnika
Wielko$¢ 1—4

o O Praca w sieci IT = pozycja 1

Dolna strona urzadzenia
[* ]| (zredukowany prad uptywowy)

L ]
|§| . Normalna pozycja = pozycja 2

.

. |§| Zredukowany prad uptywowy = pozycja 3
(Ustawiona czestotliwo$¢ impulsowania (P504) ma
niewielki wptyw na prad uptywowy.)

(W urzadzeniach typu SK 5xxE-...-O funkcja ta jest
identyczna z pozycjg 1)

_-':; A A AN A A A i |

N

Wielkos¢ 5—7

a0 Praca w sieci IT = pozycja 1

Dolna strona urzadzenia
"] (zredukowany prad uptywowy)

L ]
|§| . Normalna pozycja = pozycja 2
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz i instalacja

Dopasowanie od wielkosci 8

Dopasowanie do sieci IT odbywa sie za pomocg przetgcznika
DIP ,Filtr EMC” (1). W momencie dostawy przetgcznik
znajduje sie w pozycji ,ON”. S E=
Do pracy w sieci IT nalezy ustawi¢ przetgcznik w pozycji
-OFF”. Prad uplywowy ulega redukcji przy pogorszeniu —]
kompatybilnosci EMC.

| EREICmEARNA
dLiiiil B

o
TR
LTV

199080000 0snannnes

2.2.3 Podtaczenie elektryczne modutu mocy

Ponizsze informacje dotyczg wszystkich przytaczy zasilania na przetwornicy czestotliwosci. Sg to:
» Przylacze kabla zasilajgcego (L1, L2/N, L3, PE)

» Przylacze kabla silnika (U, V, W, PE)

* Przylacze rezystora hamowania (B+, B-)

* Przylacze obwodu posredniego (-DC, (+DC))

* Przylacze dlawika obwodu posredniego (-DC, CP, PE)

Przed przystapieniem do podiagczenia urzadzenia nalezy przestrzegaé nastepujacych
wskazowek:

1. Sprawdzi¢, czy zrédio napiecia dostarcza prawidtowe napiecie i czy jest ono odpowiednie dla
wymaganego pradu.

2. Sprawdzi¢, czy miedzy zrédtem napiecia i przetwornicg czestotliwosci zainstalowano wytgczniki o
odpowiednim pradzie znamionowym.

3. Podtgczy¢ napiecie zasilajgce bezposrednio do zaciskéow L1-L2/N-L3-PE (zaleznie od urzadzenia).

4. Do podtgczenia silnika nalezy uzy¢ czterozytlowego kabla. Podigczy¢ kabel do zaciskéw silnika PE-
U-V-W.

5. Jezeli uzywa sie ekranowanych kabli silnika (co jest zalecane), ekran kabla nalezy dodatkowo
podtagczy¢ do duzej powierzchni metalowego uchwytu ekranu zestawu EMC, a w najgorszym
przypadku do dobrze przewodzgcej powierzchni montazowej szafy sterownicze;.

6. Od wielkosci 8 nalezy stosowaé¢ koncéwki kablowe rurowe zawarte w zakresie dostawy. Po
zacisnieciu nalezy je zaizolowac za pomocg elastycznego przewodu termokurczliwego.

[i] Informacja

Ze wzgledu na konieczno$¢ przestrzegania zatozonego poziomu ochrony przeciwzaktdceniowej niezbedne jest
stosowanie kabli ekranowanych.

Jezeli stosuje sie tulejki kablowe, mozna ograniczy¢ maksymalny przekroéj kabli.
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SK 500E — Skrécona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwos$ci

DRIVESYSTEMS

Do podtgczenia modutu mocy nalezy uzywac nastepujgcych narzedazi:

Przetwornica

czestotliwosci b e D) Typ
Wielkos¢ 1 -4 Wkretak SL/Pz1; SL/PH1
Wielkos¢ 5 - 7 Whkretak SL/PZ2; SL/PH2
Wielkosc¢ 8 - 11 Klucz nasadowy SW 13

Tabela 5: Narzedzia

Parametry przylaczeniowe:

Przetwornica @ kabla [mm?] AWG Moment dokrecania
czestotliwosci
Wielkosé Sztywny Elastyczny [Nm] [Ib-in]
1...4 02...6 02..4 24-10 0,5...0,6 4,42 ...5,31

5 05...16 0,5...10 20-6 1,2...15 10,62 ... 13,27
6 05...35 05...25 20-2 25...45 22,12 ... 39,82
7 0,5...50 05...35 201 25..4 22,12 ...354
8 50 50 1/0 15 135
9 95 95 3/0 15 135
10 120 120 4/0 15 135
11 150 150 5/0 15 135

Tabela 6: Parametry przytaczeniowe

UWAGA

Hamulec elektromechaniczny (lub prostownik hamulcowy) musi by¢ zasilany z sieci.

Zasilanie hamulca

Podtgczenie do wyjscia (podtgczenie do zaciskow silnika) moze prowadzi¢ do zniszczenia hamulca lub
przetwornicy czestotliwosci.

Podtaczenie zasilania (X1 — PE, L1, L2/N, L3)

Po stronie wejscia zasilania nie sg wymagane Zadne specjalne zabezpieczenia przetwornicy
czestotliwosci. Zaleca sie stosowanie typowych zabezpieczen (patrz Dane techniczne) oraz
wytgcznika lub stycznika gtéwnego.

Dane urzadzenia Dopuszczalne parametry sieci
Napiecie Moc 1~115V 1~230V 3~230V 3~400V
115 VAC 0,25 ... 0,75 kW X
230 VAC 0,25 ... 2,2 kW X X
230 VAC > 3,0 kW X
400 VAC 20,37 kW X
Przylacza L/N=L1/L2 | L/N=L1/L2 L1/L2/L3 L1/L2/L3

Odtaczenie lub podtgczenie do sieci zawsze musi obejmowacé wszystkie bieguny i by¢ synchroniczne

(L1/L2/L2 lub L1/N).

18
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz i instalacja

UWAGA Praca w sieci IT

Przetwornice czestotliwosci mozna uzyé w sieci IT po odpowiednim dopasowaniu wbudowanego filtra
sieciowego.

Zaleca sie, aby praca przetwornicy czestotliwosci w sieci IT odbywata sie wytgcznie po podigczeniu rezystora
hamowania. W przypadku wystapienia zwarcia doziemnego w sieci IT pozwoli to unikng¢ niedopuszczalnego
natadowania obwodu posredniego kondensatora i zwigzanego z tym zniszczenia urzadzenia.

Podczas pracy z przyrzgdem do kontroli rezystanciji izolacji nalezy uwzgledni¢ rezystancje izolacji przetwornicy
czestotliwosci.

Kabel silnika (X2 - U, V, W, PE)

Catkowita ditugos¢ standardowego kabla silnika powinna wynosi¢ 100 m (przestrzega¢ przepiséw
EMC). Catkowita dtugos¢ ekranowanego kabla silnika lub kabla ulozonego w dobrze uziemionym
metalowym kanale nie powinna przekracza¢ 30 m.

Do dtuzszych kabli nalezy stosowac dodatkowy dtawik wyjsciowy.

W przypadku pracy z wieloma silnikami catkowita dtugos¢ kabla silnika jest sumg dtugosci wszystkich
kabli.

UWAGA Wiaczanie na wyjsciu

Nie podigcza¢ kabla silnika dopdki przetwornica pracuje (Przetwornica musi znajdowac sie w trybie ,Gotowa do
wigczenia” lub ,Blokada wigczenia”).

W przeciwnym wypadku mozna uszkodzi¢ przetwornice.

Rezystor hamowania (X2 - +B, -B)

Zaciski +B/ -B stuzg do podtgczenia odpowiedniego rezystora hamowania. Nalezy wybra¢ mozliwie
najkrotsze potgczenie ekranowane. Podczas instalacji rezystora hamowania nalezy uwzglednic¢
bardzo silne nagrzewanie (> 70°C) na skutek eksploatacji.

2.2.4 Podtaczenie elektryczne modutu sterujgcego

Przytacza sterujgce znajdujg sie pod pokrywg czotowag (od wielkosci 8 pod obiema pokrywami
czotowymi) przetwornicy czestotliwo$ci. Konfiguracja zalezy od wersji urzadzenia i wielkosci. Do
wielkosci 7 poszczegdlne zaciski sterujgce (X3, X8, X13) sg czedciowo wydzielone (patrz rozdziat 2.2
"Podtgczenie elektryczne").

Parametry przytaczeniowe:

Przetwornica Wszystkie | Wielkosé¢ 1 | Wielkosé Od
czestotliwosci .4 5..7 wielkosci
8
Blok zaciskéw Typowy X3 X3, X8, X3.1/2,
X12, X13 X15

J sztywnego kabla  [mm? | 0,14 ...1,5 0,14 ...2,5 02...6 0,2...25

J elastycznego [mm?] | 0,14 ... 1,5 0,14 ...1,5 02...4 0,2...25

kabla

Norma AWG 26-16 26-14 24-10 24-12

Moment dokrecania [Nm] Zacisk 0,5...0,6 0,5...0,6 Zacisk
Cpbin] | 4,42 ..531 4,42 ...531
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SK 500E — Skrocona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwosci DRIVESYSTEMS

GND/QV jest to wspdlny potencjat odniesienia dla wejs¢ analogowych i cyfrowych.

Ponadto nalezy uwzgledni¢, ze w przetwornicach czestotliwosci SK 5x5E wielkosci 1 ... 4 zacisk 44
stuzy do zasilania napieciem sterujgcym, a w urzgdzeniach od wielkosci 5 zacisk ten dostarcza
napiecie sterujgce 24 V.

(il Informacja Prady sumaryczne

W razie potrzeby napiecia 5 V/ 15V (24 V) mozna pobra¢ z kilku zaciskéw. Sg to np. wyjscia cyfrowe lub modut
obstugowy podtaczony przez RJ45.

Suma pobranych pragdéw w przypadku wielkosci 1 ... 4 nie moze przekroczy¢ warto$ci 250 mA / 150 mA (5V /
15 V). Od wielkosci 5 wartosci graniczne wynoszg 250 mA /200 mA (5V /24 V).

UWAGA Prowadzenie kabli

Wszystkie przewody sterujgce (réwniez przewody termistoréw) nalezy ukfadaé oddzielnie od przewoddéw
zasilajgcych i silnikowych, aby unikngé szkodliwych zaktécen w urzgdzeniu.

W przypadku réwnolegtego prowadzenia przewoddw nalezy zachowa¢ minimalng odlegto$¢ wynoszaca 20 cm od
przewoddéw znajdujgcych sie pod napieciem > 60 V. Minimalng odlegtos¢ mozna zmniejszy¢ przez ekranowanie
przewoddw znajdujgcych sie pod napieciem lub przez stosowanie w kanatach kablowych uziemionych mostkéw z
metalu.

Blok zaciskéw X3, (od wielkosci 8: X3.1 i X3.2) - Przekaznik

SK500E SK505E SK510E SK511E SK515E SK520E SK530E  SK535E
Przetwornica
v v v v Y v v Y
Zaciski X3: 1 2 3 4
Oznaczenie K1.1 K1.2 K2.1 K2.2
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
1 Wyjscie 1 Zestyk zwierny Sterowanie hamulcem
2 [Sterowanie przekaznika ) . P434
hamulcem] 230 VAC. 24 VDC (zamyka sie w przypadku aktywac;ji)
. < 60 VAC w obwodach . s
3 Wyjscie 2 pradowych z bezpiecznym | Zaktécenie / gotowos¢ do pracy
4 [Gotowos¢ /| odtgczaniem, (zamyka sie w przypadku gotowosci P441
zaktocenie] <2A przetwornicy czestotliwosci / brak btedu)
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2 Montaz i instalacja

Blok zaciskéw X4 — Analogowe WE/WY

SK500E SK505E SKS510E SK511E  SK515E SK520E SK530E  SK 535E
Przetwornica
y y y y v Y y Y

Zaciski X4: 11 12 14 16 17
Oznaczenie VO 10V | GND/OV AIN1 AIN2 AOUT1
Zacisk | Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr

[Ustawienie

fabryczne]
11 Napiecie referencyjne |10V, 5 mA,

Nie jest odporny na zwarcie Wejscie analogowe steruje

12 Potencjat odniesienia czestotliwoscig wyjsciowg przetwornicy

sygnatéw 0 V analogowo czestotliwosci.

analogowych

{10 | E—
Q@ [ 12 ﬁ

14 Wejscie analogowe 1 | V=0...10 V, Ri=30 kQ, @ R=10k
[Czestotliwosé | 1=0/4...20 mA, Ri=250 Q, @I 6| P400
zadana] | mozliwosc¢ przetgczania za @ [ 17| — |HEEH
pomocg przetgcznika DIP, N , .
16 Wejécie analogowe 2 potencjat odniesienia GND. Mozliwe funkcje cyfrowe sg opisane w
[Brak funkcji] | DIa funkgji cyfrowych 7,5...30 paran,"etrz? F420'
V. Od wielkosci 5:
0d wielkosci 5 Konfiguracja wejscia analogowego za P405
- .. pomocy przetgcznika DIP (p. nizej).
réwniez sygnaty -10 ... +
10V
17 Wyjscie analogowe 0..10V potenchat | Mozna wykorzysta¢ do zewn.
[Brak funkcji] odniesienia GND wizualizaciji be dalszggo przetwarzania
Maks. prad obcigzenia: na nastgpnej maszynie. P418
5 mA analogowo, 20
cyfrowo
Konfiguracja sygnatéw analogowych
Wielko$c 1 - 4:
1 = przetgcznik Dip: lewa str. = | / prawa str. =V
AIN2: | = prad 0/4...20 mA -
v - napieci el ||| 11" 1111
AINT: | = prad 0/4...20 mA :
\Y = napiecie
Od wielko$ci 5:
1 = przetgcznik Dip: lewa str. = ON / prawa str. = OFF
S4: AIN2: ON =+10V
OFF =0...10V
S3: AIN1: ON =+10V
OFF =0...10V
S2: AIN2: | = ON = prad 0/4...20 mA
\Y = OFF = napiecie
S1: AIN1: | = ON = prad 0/4...20 mA
\Y = OFF = napiecie |
1
Uwaga:
Gdy S2 = ON (AIN2 = wejscie prgdowe), S4 musi by¢ = OFF.
Gdy S1 = ON (AIN1 = wejscie pragdowe), S3 musi by¢ = OFF.
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DRIVESYSTEMS

Blok zaciskéw X5 — Cyfrowe WE

SK500E SK505E SKS510E SK511E  SK515E SK520E SK530E  SK535E
Przetwornica
v v v v v
Zaciski X5: 21 22 23 24 25 42 40 41
Oznaczenie DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 DINS VO 15V | GND/OV VO 5V
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
21 Wejscie cyfrowe 1 P420
[WE. w prawo] 7,5..30 V, R=6,1 kQ o o
Nie nadaje sie do analizy Czas reakcji kazdego wejscia cyfrowego
22 Wejscie cyfrowe 2 danych z termistora. wynosi £ 5 ms. P421
[WL. w lewo] Potgczenie z wewn. 15 V:
23 Wejscie cyfrowe 3 Podtgczenie enkodera @ (1] 21
[Zestaw parametrow | HTL mozliwe tylko do : % zi P422
bito] | DIN2 i DIN4
it0] : % 2% o
Czestotliwos¢ i : 25
24 Wejécie cyfrowe 4 mza?(ss..o |wosc;g La|_r|1lzczna @ [0 #2 1 P423
Stata czest. 1, P429 @ [ <0 5
[., . ? ] @m4 motor - PTC
25 Wejscie cyfrowe 5 ) 2,5..30V, R=2,2 kQ Polaczenie z zewn. 7.5-30 VV:
[Brak funkcji] | Nie nadaje sie do analizy
danych z wytgcznika : [ 21
bezpieczenstwa. ® % ii '
Nadaje sie do analizy : % gg | P424
danych z termistora przy 75..30V
zasilaniu 5 V. : % :3 GND/0V
@+ L otor - PTC
UWAGA: Dla termistora
silnika ustawi¢ P424 = 13.
42 Napiecie zasilajgce 15 Zasilanie dostarczane przez

V Wyjscie 15V +£20% przetwornice czestotliwosci do aktywagii
maks. 150 mA (wyjscie) wejs¢ cyfrowych lub zasilania enkodera
10-30 V
40 POtenCJ,ai odniesienia 0 V cyfrowo Potencjat odniesienia
sygnatéw cyfrowych
41 Napiecie zasilajgce 5V |5V + 20%

Wyijscie

maks. 250 mA (wyjscie),
odporne na zwarcie

Zasilanie PTC silnika

22
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz i instalacja
SK500E  SK505E  SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Przetwornica
v v
Zaciski X5: 21 22 23 24 25 44* 40 41 * Zacisk 44.
do wielkosci 4: VI
Oznaczenie DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 DIN5S V...24V | GND/OV VO 5V od wielkosci 5: VO
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
21 Wejscie cyfrowe 1
P420
[WE. wprawo] | 7,5...30 V, R=6,1 kQ
22 Wejscie cyfrowe 2 | Nie nadaje sig do analizy P41
[WE. w lewo] danych z termistora.
23 Wejscie cyfrowe 3, Podtaczenie enkodera HTL
[Zestaw parametréw | mozliwe tylko do DIN2 i P422
bit0] | DIN4 S .
L ) Czas reakcji kazdego wejscia cyfrowego
24 Wejscie cyfrowe 4 Czestotliwos¢ graniczna: wynosi < 5 ms.
[Stata czest. 1, maks. 10 kHz e P423
P429] om 2| 4
. K . . m 23 [ §
25 Wejscie cyfrowe 5 Tylko wielkosci 1 - 4 @I 2
[Brak funkcji] | 2,5...30 V, Ri=2,2 kQ : % " ol sesov
Nie nadaje sie do analizy ||@ [I] 40 GND/0v
danych z wytgcznika O | rrc
bezpieczenstwa.
Nadaje sie do .analizy P424
danych z termistora przy
zasilaniu 5 V.
UWAGA: Dla termistora
silnika ustawi¢ P424 = 13.
Od wielkosci 5:
Termistor do X13:T1/T2
44 Wielko$¢ 1 do 4 18...30 V Napiecie zasilajgce modutu sterujgcego
V124V Napiecie | o5 najmniej 800 mA przetwornicy czestotliwosci. Jest
zasilajace Wejscie | (yejscie) konieczne do dziatania przetwornicy.
Od wielkosci 5 Zasilanie dostarczane przez
VO 24V Napiecie przetwornice czestotliwosci do aktywacji
zasilajagce Wyjscie wejs¢ cyfrowych lub zasilania enkodera
10-30 V
24V +25% o Napiecie sterujgce 24V DC jest
maks. 200 mA (wyjcie), | wytwarzane przez przetwornice
odporne na zwarcie czestotliwosci, alternatywnie moze by¢
dostarczane za pomocg zaciskow
X12:44/40 (od wielkosci 8: X15:44/40).
Zasilanie za pomocg zacisku X5:44 nie
jest mozliwe.
40 Potencjat
odniesienia 0 V cyfrowo Potencjat odniesienia
sygnatéw cyfrowych
41 Napiecie zasilajgce |5V +20%
5V Wyjscie maks. 250 mA (wyjécie), | Zasilanie PTC silnika
odporne na zwarcie
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Blok zaciskéw X6 — Enkoder
SK500E  SK505E  SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK 535E
Przetwornica
v v v
Zaciski X6: 40 51 52 53 54
Oznaczenie GND/OV | ENC A+ | ENCA- | ENCB+ ENC B-
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
40 Potencjat Wejscie enkodera przyrostowego mozna
odniesienia 0 V cyfrowo wykorzysta¢ do doktadnej regulaciji
sygnatéw cyfrowych predkosci obrotowej, funkc;ji
51 Kanat A gc})(dgg(oog\;?/ch lub pozycjonowania (od
52 Kanat A odwrotny TTL, RS422 Zalgca sig stosowanie enkoderow z ]
53 Kanat B ) zasilaniem 10-30 V, aby skompensowac
ana 500...8192 imp./obr spadek napiecia na dtugich P300
54 Kanat B odwrotny Czestotliwos$¢ graniczna: potgczeniach kablowych.
maks. 205 kHz Uwaga: Enkodery z zasilaniem 5 V nie
nadajg sie do utworzenia niezawodnego
systemu.
Blok zaciskéw X7 — Analogowe WE/WY
SK500E  SK505E  SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Przetwornica
v v
Zaciski X7: 73 74 26 27 5 7 42 40
Oznaczenie RS485+ RS485- DING DIN7 DOUT1 DOUT2 VO 15V | GND/OV
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
73 Zigcze magistralowe, réwnolegte do
Przewdd do | Szybkos¢ transmisji RS485 na wtyku RJ12 P503
transmisji ~ danych | 9600...38400 bd UWAGA: Terminator przetgcznika DIP 1 P509
74 RS485 Terminator R=120Q (patrz RJ12/RJ45) moze byé uzyty
réwniez dla zacisku 73/74.
26 Wejscie cyfrowe 6 . Jak opisano dla bloku zaciskow X5, P425
[Brak funkji] DIN1 do DINS.
7,5..30V, R=3,3 kQ . L .
27 Wejscie cyfrowe 7 Nie r)adaje sie do analizy danych z 470
[Brak funkcji] termistora silnika.
5 Wyjscie 3 (DOUT1) | Wyjscie cyfrowe P450
[Brak funkciji] | 15 V, maks. 20 mA Do analizy danych w sterowniku. Zakres
funkgciji jak kazniku (P434).
7 Wyjécie 4 (DOUT2) unkcji jak w przekazniku ( )
[Brak funkcji] W przypadku obciazeh,
indukcyjnych: Stworzyé P455
ochrone za pomocg diody
gaszacej.
42 Napiecie zasilajace |15V +20% Zasilanie dla wejs¢ cyfrowych lub
15V Wyjscie maks. 150 mA (wyjscie), zasilanie enkodera 10-30 V
odporne na zwarcie
40 Potencjat
odniesienia 0 V cyfrowo
sygnatow cyfrowych
24 BU 0540 PL-1516
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2 Montaz i instalacja

SK500E  SK505E  SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Przetwornica J
Zaciski X7: 73 74 26 27 7 44* 40 * Zacisk 44.
do wielkosci 4: VI
Oznaczenie RS485+ | RS485- DING DIN7 DOUT1 DOUT2 | V...24V | GND/OV od w1elkosc\|/f):
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
73 Ztgcze magistralowe, rownolegte do RS485
P 5 do t ... | Szybkos¢ transmisji na wtyku RJ12 P503
rzewdd do transmisji
d J'1 9600...38400 bd UWAGA: Terminator przetgcznika DIP 1
74 anych RS485 , SR P509
Terminator R=120Q (patrz RJ12/RJ45) moze by¢ uzyty réwniez
dla zacisku 73/74.
26 Wejscie cyfrowe 6 Jak opisano dla bloku zaciskow X5, DIN1 do |  p425
[Brak funkciji] DINS5.
7,5..30 V, R=3,3 kQ . L .
27 Wejscie cyfrowe 7 Nie nadaje sig do analizy danych z 470
[Brak funkcji] termistora silnika.
5 Wyjscie 3 (DOUT1) Wyjscie cyfrowe P450
[Brak funkciji] | Wielko$¢ 1 do 4 Do analizy danych w sterowniku. Zakres
7 Wyjécie 4 (DOUT2) 18-30 V, zaleznie od VI funkcji jak w przekazniku (P434).
.. | 24V, maks. 20 mA
[Brak funkcjil | 54 wielkosci 5
DOUT1 i DOUT2:
24 V, maks. 200 mA
P455
W przypadku obcigzen
indukcyjnych: Stworzy¢
ochrone za pomocg diody
gaszgcej.
44 Wielkos¢ 1 do 4 18...30 V Napiecie zasilajagce modutu sterujgcego
V1 24V Napiecie co najmniej 800 mA przetwornicy czestotliwosci. Jest konieczne
zasilajgce Wejscie (wejscie) do dziatania przetwornicy.
Od wielkosci 5 Zasilanie dostarczane przez przetwornice
VO 24V Napiecie czestotliwosci do aktywacji wejs¢ cyfrowych
zasilajagce Wyjscie 24\ + 25% lub z.as.ilania eﬁkodera 10-39 \%
maks. 200 mA (wyjécie) Napiecie sterujgce 24V DC jest wytwarzane
odpor.ne na zwarcie przez przetwornice czestotliwosci,
alternatywnie moze by¢ dostarczane za
pomocy zaciskéw X12:44/40. Zasilanie za
pomocg zacisku X7:44 nie jest mozliwe.
40 Potencjat odniesienia
. 0 V cyfrowo
sygnatow cyfrowych
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SK 500E — Skroécona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwosci DRIVESYSTEMS
Blok wtykéw X9 i X10 — CAN / CANopen
SK500E  SK505E  SK510E SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK 535E
Przetwornica
v v v v v
Zaciski X9: /
X10: 1 2 3 4 5 6 7 8
. CAN_H CAN_L CAN_GND nc nc CAN_SHD | CAN_GND | CAN_24V
Oznaczenie
Osoba | Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
kontakt [Ustawienie
CIE] fabryczne]
1 Sygnat X10 X9
2 CAN/CANopen
3 CAN GND Szybkos$¢ transmisji ...500
4 kbd
Brak funkgiji Gniazda RJ45 sg
5 wewnetrznie potgczone AJJ ‘ Mﬁ »J ‘ Kl\
6 Ekran kabla rownolegle. e 9c> 2 923
Terminator R=240 Q DIP 2 :I ;I :I zl :I :I :| ;I :I EI :I :|
7 GND/0V (p. nizej) 33322333 58383::858% P503
S . P509
8 Zewn. zasilanie | UWAGA: Do pracy _
24VDC interfejsu 2x RJ45: Nrstyku 1... 8
CANbus/CANopen UWAGA: Od SK 530E interfejs
niezbedne jest zasilanie CANopen mozna stosowac¢ do analizy
zewnetrzne 24 V danych z enkodera absolutnego.
(obcigzalnosé co najmnie;j Informacje szczegdtowe sg podane w
30 mA). instrukcji BU 0510.
Zalecenie: Zabezpieczy¢ wtyk (np. za
pomocg zestawu EMC)
Przetacznik DIP 1/2 (g6rna strona przetwornicy czestotliwosci)
DIP-1 Terminator dla interfejsu RS485 (RJ12); ON = X1 X10 X9
wigczony
komunikacji RS232 DIP1 w pozyciji ,OFF” I
DIP-2
Terminator dla interfejsu CAN/CANopen AAJ ‘ LK =l e aa. da.
- — ql m\ :l = 5| ﬁ| 5 §| :I =h ﬁ| s| §|
(RJ45); ON = wiaczony s, .. o 3310021 a1
RS232/48 DIP CAN/CANopen
26
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DRIVESYSTEMS

2 Montaz i instalacja

Blok wtykéw X11 — RS485 / RS232

SK500E SK505E SK510E SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E

Przetwornica
N N N N v V N N

Zaciski X11: 1 2 3 4 5 6
Oznaczenie RS485 A+ | RS485 A- GND 232 TXD | 232 RXD +5V
Osoba | Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
kontakt [Ustawienie
owa fabryczne]

Uwaga: Laczenie dwoch przetwornic czestotliwosci przez gniazdo RJ12 musi odbywac sie wytacznie za pomocg magistrali
USS (RS485). Nalezy zwrdci¢ uwage, ze nie jest mozliwe potaczenie za pomoca RS232 z przewodem do transmisji danych, aby
zapobiec uszkodzeniu interfejsu.

1 i Szybkos$¢ transmisji
Przewod do 9600...38400 bd
2 transmisji danych i
RS485 Terminator R=240 Q DIP 1
(p. nizej)
3 Potencjat
odniesienia
sygnatéw 0V cyfrowo P503
magistrali (Zawsze »J ‘ KL'
podtgczony!) P509
4 Przewod do Szybkos¢ transmisiji 2 a
transmisji danych 332 2g3
RS232 9600...38400 bd 220
RJ12: Nrstyku 1 ... 6
6 Wewnetrzne
napiecie zasilajgce |5V +20%
5V
opcjonal | Kabel przejsciowy Diugo$é 3 m K
nie RJ12 do SUB-D9 gniazda SUB-D9: %ﬂg
do komunikaciji RXD i@] ZG\D
RS232 ov XD \RXR
5V
do bezposredniego '
podigczenia do O ) OOOO . OO 61 O Nr art. 278910240
komputera z
programem NORD
CON
Przetacznik DIP 1/2 (g6rna strona przetwornicy czestotliwosci)
DIP-1 Terminator dla interfejsu RS485 (RJ12); ON = X1 X10 X9
wigczony
komunikacji RS232 DIP1 w pozycji ,OFF” I
DIP-2

Terminator dla interfejsu CAN/CANopen
(RJ45); ON = wigczony

S
F

RS485_B

>
©
+

RS232/48

RS485_A
GND
TXD

RXD

DIP

f

CAN_GND
CAN_SHLD
CAN_24V

CAN_GND

:I
3

3

nc

o
=

CAN/CANopen
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SK 500E — Skrocona instrukcja obstugi przetwornicy czestotliwosci DRIVESYSTEMS

Blok zaciskéw X12 — Wejscie 24 VDC (tylko wielkosci 5 ... 7)

SK500E  SK505E SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Przetwornica
y v
Zaciski X12: 40 44
Oznaczenie GND VI 24V
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
44 Podtagczenie opcjonalne. Gdy napiecie
24V ...30V i ie j ieci
Zasilanie Wejscie . sterUJ.ace nlg jest podtaczone, napiecie
min. 1000 mA sterujgce  jest wytwarzane przez
wewnetrzny zasilacz.
40 Potencjat
odniesienia GND/OV Potencjat odniesienia
sygnatéw cyfrowych

Blok zaciskéw X13 — PTC silnika (tylko wielkosci 5 ... 7)

SK500E  SK505E SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Przetwornica
y v
Zaciski X13: T1 T2
Oznaczenie T1 T1
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
T Wejscie termistora EN 60947-8
PTC + Wt.: >3,6 kQ o , , g
] Nie mozna wytgczy¢ funkcji, ustawié
T2 o ] Wit:<1.65kQ mostki, gdy nie ma termistora.
Wejscie termistora - | Napiecie pomiarowe 5 V
na R <4kQ
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz i instalacja

Blok zaciskéw X15 — PTC silnika i wejscie 24 V (tylko wielkos¢ 8)

SK500E SK505E SK510E SK511E  SKS515E  SK520E  SK530E  SK 535E
Przetwornica
y y
Zaciski X15: 38 39 44 40
Oznaczenie T1 T2 VI 24V GND
Zacisk Funkcja Dane Opis / zalecenia Parametr
[Ustawienie
fabryczne]
38 Wejscie termistora | EN 60947-8
PTC + Wt.: >3,6 kQ . . . . L
] Nie mozna wytgczy¢ funkgji, ustawié
39 Wyt < 1,65 kQ mostki, gdy nie ma termistora.
Wejscie termistora - | Napiecie pomiarowe 5 V
na R <4 kQ
44 24V .30V Napiecie zasilajgce modutu sterujgcego
Zasilanie Wejscie o przetwornicy czestotliwosci. Moze by¢
min. 3000 mA . . . .
konieczne do dziatania przetwornicy.
40 Potencjat
odniesienia GND/OV Potencjat odniesienia
sygnatéw cyfrowych

2.3 Przyporzadkowanie koloréw i konfiguracja stykdéw enkodera
przyrostowego

Wejscie enkodera X6

Przytacze enkodera przyrostowego jest wejsciem dla typu z dwoma kanatami i sygnatami
kompatybilnymi z TTL dla sterownika zgodnego z EIA RS 422. Maksymalny pobér pradu enkodera
przyrostowego nie powinien przekracza¢ 150 mA.

Liczba impulséw na obrét moze wynosi¢ od 500 do 8192 inkrementéw. Mozna jg ustawi¢ za pomocg parametru P301 ,Liczba
impulséw enkodera przyrostowego” w grupie menu ,Parametry regulacji” zgodnie z powszechnie stosowanym stopniowaniem.

W przypadku dtugosci przewodow >20 m i predkosci obrotowych silnika przekraczajacych 1500 obr/min liczba impulséw na
obrét enkodera nie powinna przekracza¢ wartosci 2048.

Przekroj diuzszych przewoddw musi by¢ wystarczajgco duzy, aby spadek napiecia na przewodach nie
byt zbyt wysoki. Dotyczy to w szczegdlnosci przewodu zasilajgcego, ktdérego przekréj mozna
zwigkszyC przez potgczenie réwnolegte kilku zyt.

W odréznieniu od enkoderéw przyrostowych w enkoderach sinus lub SIN/COS sygnaty nie sg
wyprowadzane w formie impulsu, lecz w postaci dwéch (obréconych o 90°) sygnatéw sinusoidalnych.

[i] Informacja Kierunek zliczania enkodera

Kierunek zliczania enkodera przyrostowego musi odpowiadac¢ kierunkowi obrotu silnika. Dlatego w zaleznosci od
kierunku obrotu enkodera w stosunku do kierunku obrotu silnika (mozliwy odwrotny kierunek) w parametrze P301
nalezy ustawi¢ dodatnig lub ujemna liczbe impulséw.

m Informacja Kontrola dziatania enkodera

Za pomocg parametréw P709 [-09] i [-10] mozna zmierzy¢ réznice napiecia miedzy kanatami A i B. W przypadku
obrécenia enkodera przyrostowego warto$¢ obu kanatéw musi przeskoczy¢ miedzy -0,8 Vi 0,8 V. Jezeli napiecie
przeskakuje tylko miedzy 0i 0,8 V lub -0,8, dany kanat jest uszkodzony. Nie mozna prawidtowo okresli¢ potozenia
enkodera przyrostowego. Zalecana jest wymiana enkoderal!
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Enkoder przyrostowy

W zaleznos$ci od rozdzielczosci enkodery przyrostowe generujg zdefiniowang liczbe impulséw na
obrot watu enkodera (kanat A / kanat A odwrotny). Dzieki temu mozna zmierzy¢ doktadng predkosé
obrotowg enkodera / silnika za pomocg przetwornicy czestotliwosci. Ponadto dzieki zastosowaniu
obréconego o 90° (V4 okresu) drugiego kanatu (B / B odwrotny) mozna okre$li¢ kierunek obrotu.

Napiecie zasilajgce enkodera wynosi 10-30 V. Jako zrodto napiecia mozna wykorzysta¢ zrodio
zewnetrzne lub napiecie wewnetrzne (zaleznie od wersji przetwornicy czestotliwosci: 12V /15V
124 V).

Do potgczenia enkodera z sygnatem TTL stuzg specjalne zaciski. Parametryzacja odpowiednich
funkcji odbywa sie za pomocg parametrow z grupy ,Parametry regulacji’ (P300 i nastepne). Enkodery
TTL najlepiej nadajg sie do regulacji napedu z przetwornicami czestotliwosci od SK 520E.

Do potaczenia enkodera z sygnatem TTL stuzg wejscia cyfrowe DIN 2 i DIN 4. Parametryzacja
odpowiednich funkcji odbywa sie za pomocg parametréw P420 [-02/-04] lub P421 i P423 oraz P461 —
P463. Enkodery HTL majg ograniczone mozliwosci w zakresie regulacji predkosci obrotowej (nizsze
czestotliwosci graniczne) w stosunku do enkoderéw TTL. Mogg byé jednak stosowane w znacznie
nizszej rozdzielczosci, a ponadto juz z przetwornicg SK 500E.

Kolory kabli Typ sygnatu TTL Typ sygnatu HTL

Funkcja enkodera Konfiguracja w SK 5xxE

przyrostowego Blok zaciskéw X5 lub X6
Zasilanie 10-30 V brazowy / zielony 42(/44 /149) 15X 2(/\3)4 v 42(/44 149) 15X 2(/5)4 v
Zasilanie 0 V biaty / zielony 40 GND/OV 40 GND/OV
Kanat A bragzowy 51 ENC A+ 22 DIN2
Kanat A odwrotny zielony 52 ENC A- - -
Kanat B szary 53 ENC B+ 24 DIN4
Kanat B odwrotny rézowy 54 ENC B- - -
Kanat 0 czerwony - - - -
Kanat 0 odwrotny czarny - - - -
Ekran kabla potgczony z duzg powierzchnig obudowy przetwornicy czestotliwosci lub uchwytu ekranu

Tabela 7: Przyporzadkowanie koloréw i konfiguracja stykéw enkodera przyrostowego TTL / HTL NORD

G] Informacja Specyfikacja enkodera przyrostowego

W przypadku réznic w stosunku do standardowego wyposazenia silnikow (typ enkodera 5820.0H40, enkoder 10-
30 V, TTL/RS422 lub typ enkodera 5820.0H30, enkoder 10-30 V, HTL) nalezy przestrzega¢ specyfikaciji
dofgczonej do dostawy lub skontaktowac sie z dostawca.
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DRIVESYSTEMS 3 Wyswietlacz i obstuga

3 Wyswietlacz i obstuga

W momencie dostawy, bez zewnetrznych modutéw rozszerzen, od zewngtrz sg widoczne 2 diody LED
(zielona/czerwona). Sygnalizujg one aktualny stan urzgdzenia.

Zielona dioda LED sygnalizuje obecnos¢ zasilania, a coraz szybsze miganie diody podczas pracy -
wielkos¢ przecigzenia na wyjsciu przetwornicy czestotliwosci.

Czerwona dioda LED sygnalizuje wystgpienie btedu o kodzie odpowiadajgcym czestotliwosci migania
diody (patrz rozdziat 6 "Komunikaty o stanie pracy").

3.1 Modutowe zespotly SK 5xxE

Stosujgc ré6zne moduty do wy$wietlania, sterowania i parametryzacji, mozna tatwo przystosowac
przetwornice SK 5xxE do réznorodnych wymagan.

Moduty z wy$wietlaczem alfanumerycznym i moduty obstugowe umozliwiajg tatwe uruchamianie. W
celu zrealizowania bardziej ztozonych zadan zaleca sie stosowanie réznych potaczen z systemami
komputerowymi i systemami automatyki.

Zewnetrzne moduly rozszerzen (Technology Unit, SK TU3-..) mocuje sie na zewnatrz
przetwornicy czestotliwosci, dzieki czemu sa tatwo dostepne i w kazdej chwili mozna je wymienic.

LED

czerwony

—manonus
-..|h 11117
=

AS-interface

Jerben

Rysunek 2: Modutowe zespoty SK 5xxE
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3.2 Przeglad zewnetrznych modutéw rozszerzen

Szczegotowe
dokumentach.

informacje dotyczace nizej

Panele obstugi

wymienionych opcji

$3

podane w odpowiednich

Modut Nazwa Opis Dane Nr art. Dokument

SK CSX-0 SimpleBox Uruchamianie, 7-segmentowy 275900095 | BU 0500
parametryzacja i wyswietlacz LED,
sterowanie 4-pozycyjny,
przetwornicg obstuga za
czestotliwosci pomocg jednego

przycisku

SK TU3-CTR | ControlBox Jak SK CSX-0 7-segmentowy 275900090 | BU 0040
+ Zapisywanie wyswietlacz LED,
parametrow 4-pozycyjny,
przetwornicy klawiatura

SK TU3-PAR | ParameterBox Jak SK CSX-0 Wyswietlacz LCD | 275900100 | BU 0040
+ Zapisywanie (podswietlany), 4-
parametréw maks. 5 | Pozycyjny,
przetwornic klawiatura

SK TU3-POT | PotentiometerBox | Bezposrednie WL, WYL., PIL, | 275900110 | BU 0500
sterowanie 0...100%
przetwornicg
czestotliwosci

Tabela 8: Przeglad zewnetrznych modutéw rozszerzen, paneli obstugi

Interfejsy

Modut Interfejs Dane Nr art. Dokument

Klasyczne protokoty magistrali polowej

SK TU3-AS1 Interfejs AS-i 4 czujniki / 2 aktuatory 275900170 | BU 0090
5 / 8-stykowe zaciski Srubowe

SK TU3-CAO | CANopen Szybkos¢ transmisji: do 1 Mbit/s 275900075 | BU 0060
Zigcze: Sub-D9

SK TU3-DEV DeviceNet Szybkos¢ transmisji: 500 kbit/s 275900085 | BU 0080
5-stykowe zaciski srubowe

SK TU3-IBS InterBus Szybkos$¢ transmisiji: 500 kbit/s (2 Mbit/s) 275900065 | BU 0070
Zigcze: 2 x Sub-D9

SK TU3-PBR | Profibus DP Szybkos$¢ transmisji: 1,5 Mbd 275900030 | BU 0020
Ztacze: Sub-D9

SK TU3-PBR- | Profibus DP Szybkos¢ transmisji: 12 Mbd 275900160 | BU 0020

24V Ztacze: Sub-D9
Przytagcze 24V DC przez zacisk

32
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DRIVESYSTEMS 3 Wyswietlacz i obstuga
Modut Interfejs Dane Nr art. Dokument

Systemy magistrali oparte na sieci Ethernet

SK TU3-ECT | EtherCAT Szybkos$¢ transmisji: 100 Mbd 275900180 | BU 0570
Zigcze: 2 x RJ45 oraz
Przytgcze 24V DC przez zacisk 11275900180

SK TU3-EIP EtherNet IP Szybkos$¢ transmisji: 100 Mbd 275900150 | BU 2100
Zigcze: 2 x RJ45 oraz
Przytacze 24V DC przez zacisk T1 275900150

SK TU3-PNT | PROFINET IO Szybkos$¢ transmisji: 100 Mbd 275900190 | BU 0590
Ztacze: 2 x RJ45 oraz
Przytgcze 24V DC przez zacisk 11275900190

SK TU3-POL POWERLINK Szybkos$¢ transmisji: 100 Mbd 275900140 | BU 2200
Zigcze: 2 x RJ45 oraz
Przytagcze 24V DC przez zacisk 11275900140

Tabela 9: Przeglad zewnetrznych modutéw rozszerzen, systeméw magistralowych

[i] Informacja

USS i Modbus RTU

Do komunikacji przez USS lub Modbus RTU nie sg potrzebne zadne moduty opcjonalne.

Protokoty sg zintegrowane we wszystkich urzgdzeniach serii SK 5xxE. Interfejs jest dostepny przez zacisk X11
lub - o ile wystepuje - rowniez przez X7:73/74.

Doktadny opis obu protokotéw jest zawarty w instrukcji BU 0050.

Pozostate modutly opcjonalne

Modut Interfejs Dane Nr art. Dokument
SK EBGR-1 Elektroniczny Rozszerzenie do bezposredniego | 19140990 T1 19140990
prostownik sterowania elektromechanicznym
hamowania hamulcem, IP20, montaz na szynie nosnej
SK EBIOE-2 Rozszerzenie Rozszerzenie z 4 DIN, 2 AIN, 2 DOUT i 1 | 275900210 | TI1 275900210
WE/WY AOUT, IP20, montaz na szynie nosnej, od
SK 54xE

Tabela 10: Przeglad zewnetrznych modutéw rozszerzen, pozostatych modutéw opcjonalnych
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http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_74688.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_53312.jsp
http://www.nord.com/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_68224.jsp
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Montaz
m Informacja Montaz zewnetrznego modutu rozszerzen SK TU3-...

Moduty mozna montowaé lub usuwaé wytgcznie wtedy, gdy urzadzenie nie jest pod napieciem. Gniazda nalezy
stosowa¢ wytgcznie do odpowiednich modutow.

Montaz zewnetrznego modutu rozszerzen poza przetwornicg czestotliwosci nie jest dopuszczalny; musi byc
umieszczony bezposrednio na przetwornicy czestotliwosci.

Montaz zewnetrznego modutu rozszerzen nalezy przeprowadzi¢ w nastepujgcy sposob:

1. Odigczyé¢ napiecie zasilania i odczekac.

2. Odsung¢ w doét lub zdjg¢é ostone zaciskow
sterujgcych.

3. Zdja¢ pokrywe zaslepiajaca, zwalniajgc blokade
na dolnej krawedzi i unoszgc pokrywe do goéry
ruchem obrotowym.

4. Zaczepi¢ zewnetrzny modul rozszerzen za
gorng krawedz i zatrzasng¢ lekko dociskajac.

Upewni¢ sie, Zze zlgcze krawedziowe zapewnia prawidtowe potgczenie i w razie potrzeby
zamocowac odpowiednig srubg (wkret do blach 2,9 mm x 9,5 mm zawarty w zakresie dostawy
przetwornicy czestotliwosci).

5. Zamkna¢ ostone zaciskow sterujgcych.
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4 Uruchomienie

Po kilku sekundach od podtgczenia przetwornicy czestotliwosci do zasilania jest ona gotowa do pracy.
W tym stanie mozna dostosowac przetwornice czestotliwosci do wymagan danego zastosowania, tzn.
mozna jg odpowiednio skonfigurowac (patrz rozdziat 5 "Parametry").

Dopiero po dostosowaniu parametrow do wymagan aplikacji dokonanym przez wykwalifikowany
personel mozna uruchomic silnik.

A NIEBEZPIECZENSTWO Zagrozenie zycia

Przetwornica czestotliwosci nie posiada wylgcznika zasilania, dzieki czemu po podtaczeniu zasilania stale
znajduje sie pod napieciem. Dlatego napiecie wystepuje réwniez w podtgczonym, zatrzymanym silniku.

4.1 Ustawienia fabryczne

Wszystkie przetwornice czestotliwosci dostarczane przez firme Getriebebau NORD sg wstepnie
zaprogramowane za pomocg ustawien fabrycznych dla standardowych zastosowan z 4-biegunowymi
znormalizowanymi silnikami indukcyjnymi tréjfazowymi IE1 (taka sama moc i napiecie). W przypadku
stosowania silnikébw o innej mocy lub liczbie biegunéw nalezy wprowadzi¢ dane z tabliczki
znamionowej silnika do parametrow P201...P207 grupy menu >Parametry silnika<.

UWAGA: Wszystkie parametry silnikéw IE1 mozna wstepnie ustawi¢ za pomocg parametru
P200. Po pomys$inym wykorzystaniu tej funkcji parametr ponownie zostanie
ustawiony na 0 = bez zmian! Dane sg automatycznie wprowadzane do parametréw
P201...P209 i mogag zosta¢ ponownie poréwnane z danymi na tabliczce
znamionowe;j silnika.

P200 Lista silnikow:

0 = brak zmiany 8= 0,37 kW 400V
1 = brak silnika 9= 0,50 KM 460 V
2= 0.25kW 230V 10 = 0.55kW 230V
3= 0.33PS 230V 11 = 0.75PS 230V
4= 0.25kW 400V 12 = 0.55kW 400V
5= 0.33PS 460V 13 = 0.75PS 460V
6 = 0.37kW 230V 14 = 0.75kW 230V
7 = 0.50PS 230V

EN60034
IP55 Rot. KL 16 Th.CL.F

60 Hz 460 VY

52A @

2,5 kW

cosj 0,74
1765 obr/min

Rysunek 3: Tabliczka znamionowa silnika
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ZALECENIE:

Aby zapewni¢ prawidiowg prace jednostki napedowej, konieczne jest mozliwie
doktadne ustawienie parametréw silnika zgodnie z tabliczkg znamionowg. W
szczegoblnosci zaleca sie przeprowadzenie automatycznego pomiaru rezystancji
stojana za pomoca parametru P220.

Aby automatycznie okre$li¢ rezystancje stojana, nalezy ustawi¢ P220 = 1, a
nastepnie potwierdzi¢ za pomocg przycisku ,ENTER”. Warto$é przeliczona na
rezystancje fazy (zaleznie od P207) zostanie zapisana w parametrze P208.

4.2 Minimalna konfiguracja przytaczy sterujacych

Jezeli przetwornica czestotliwosci ma by¢ sterowana przez wejscia cyfrowe i analogowe, mozna to
wykorzysta¢ ustawienie fabryczne.

Podstawowe potaczenia

Parametry podstawowe

vo1ov |O 1 | Potencjometr, 10 kOm
GNDIOV. 8 13 / 3 o (funkcja P400 = 1)
AN1 Ol ' (min./maks. zakres P104/105)
Q[l17 T
DNt 8 g Przetgcznik, WEL./WYL.
Q[]23 (funkcja P420 = 1)
Ol]24
Oll2s
VO 15V O 7142 *Urzgdzenia SK5x5E:
O ==_40 Oznaczenie zacisku 44 zamiast 42:
Ollla1 Wielko$é 1 -4: 18 V ... 30 V (zaleznie od napiecia

wejsciowego VI)
Wielko$¢ 5 - 7: VO = 24 V £ 25%

Jezeli aktualne ustawienie przetwornicy czestotliwosci nie jest znane, zaleca sie zatadowanie
ustawienia fabrycznego - P523 = 1. W takiej konfiguracji przetwornica czestotliwosci jest wstepnie
sparametryzowana do standardowych zastosowan. W razie potrzeby mozna dostosowacé ponizsze
parametry za pomoca opcjonalnego panelu SimpleBox SK CSX-0 lub ControlBox SK TU3-CTR.

Wyswietlacz wartosci

roboczych (gotowos¢ do ‘
pracy), po wiaczeniu

zasilania == P 7 == \CQ,}\

Parametry -
informacyjne P 5
Parametry
dodatkowe j

PO-- :
Wyswietlany parametr (—» | P 1 - P 4 - Zatadowanie
II Parametry ¢ P 2 - L<—>—| Zzaciski sterujace gagfyrgzent;dcvhv
podstawowe Parametry silnika ﬁ
: i i
E P400
’; % P 1 O 2 Funklcja wejscia
2 analogowego
'ag :% ngvsﬂrgzz%,n;hu % 0...10 V -czestotliwosc-
23 s 2 17
2§ ﬁ S
B = o
+ P103 z s Sl
¢ : s = Funkcja wejscia
=5 O Czas hamowania g 8 cyfrowego 1
2 0s © % - WEL. w prawo -
s § 2
‘” i s
N
P104 &
Min. czestotliwosé
0...400 Hz
Maks. czestotliwos¢
0,1...400 Hz

36
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5 Parametry

Kazda przetwornica czestotliwosci jest dostosowana fabrycznie do silnika o takiej samej mocy.
Wszystkie parametry mozna ustawia¢ ,online”. Podczas pracy mozna przetgcza¢ sie pomiedzy
czterema zestawami parametréw. Wszystkie parametry sg widoczne w momencie dostawy; niektére
mozna ukry¢ za pomocg parametru P003.

UWAGA Zaktocenia w pracy
Poniewaz miedzy parametrami istniejg zaleznosci, moze dojS¢ do krétkotrwatego zaburzenia danych
wewnetrznych i zaktécenia pracy. Dlatego podczas pracy mozna edytowac tylko nieaktywne zestawy parametréw
lub niekrytyczne ustawienia.

Poszczegodlne parametry zostaty podzielone na grupy. Pierwsza cyfra w numerze parametru oznacza
grupe menu, do ktorej dany parametr nalezy:

Grupa menu Nr Gtéwna funkcja

Wyswietlani rtosci --

ySW|e_an|e wartosci | (P0-) Wybér jednostki fizycznej wyswietlanej wartosci.

roboczej

Parametry podstawowe | (P1--) Podstawowe ustawienia przetwornicy czestotliwosci, np. zachowanie po
wigczeniu i wylgczeniu; stosowane w standardowych aplikacjach wraz z
parametrami silnika.

Parametry silnika (P2--) Ustawienie charakterystycznych parametréw silnika waznych dla regulacji
prgdu ISD i wybor charakterystyki przez ustawienie wzmocnienia
dynamicznego i statycznego.

Parametry regulacji (P3--) Ustawienie parametréw regulatora (regulator pradu, regulator predkosci

(od SK 520E) obrotowej ...) przy sprzezeniu zwrotnym sygnatu predkosci obrotowe;.

Zaciski sterujace (P4--) Skalowanie wejs¢ i wyjs¢ analogowych, okreslanie funkcji wejs¢ cyfrowych i
wyjs¢ przekaznikowych oraz parametrow regulatora PID.

Parametry dodatkowe | (P5--) Funkcje dotyczace np. interfejsu, czestotliwosci impulsowania i
potwierdzania zaktocen.

Pozycjonowanie (P6--) Ustawienie funkcji pozycjonowania. Informacje szczegdtowe: znajdujg sie w

(od SK 53xE) instrukcji BU 0510.

Parametry (P7--) Wyswietlanie aktualnych wartosci roboczych, komunikatéw o zaktéceniach,

informacyjne raportéw o stanie urzadzeh i wersji oprogramowania.

P t -

arame ryz_ 01 Niektére parametry sg programowalne i dostepne na kilku poziomach (w

podgrupami . . ) ,

Xx podgrupach). Po wybraniu parametru nalezy wybra¢ podgrupe.

Parametr P523

[i] Informacja

Parametr P523 stuzy do przywracania ustawien fabrycznych wszystkich parametréow. Funkcja ta jest przydatna
np. podczas uruchamiania przetwornicy czestotliwosci, ktérej parametry nie sg zgodne z ustawieniami
fabrycznymi.

Wszystkie aktualne ustawienia parametrow zostang zastgpione po wprowadzeniu P523 = 1 i potwierdzeniu za
pomocg przycisku ,ENTER”.

Aby zabezpieczy¢ aktualne ustawienia, mozna je wczesniej zapisaé w pamieci panelu ControlBox (P550=1) lub
ParameterBox.
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Przeglad parametrow, ustawienia uzytkownika

(P) — zalezne od zestawu parametréw, parametry te mogg by¢ ustawiane w 4 niezaleznych
zestawach parametréw.

[- xx] = parametry z podgrupami, mozliwos¢ ustawiania parametru w roznych podgrupach.

S = parametr systemowy, dostep zalezny od P003.

Przeglad parametréw, ustawienia uzytkownika SK 500E ... SK 535E

Nr parametru Oznaczenie Ustawienie | Parametr Ustawienie po uruchomieniu

[-podgrupal fabryczne |systemowy| P1 | P2 [ P3 | P4
| WYSWIETLANIE WARTOSCI ROBOCZEJ

P000 Wyswietlanie

P001 Wartos¢ wyswietlana 0

P002 Skalowanie 1.00 S

0= parametry oznaczone literg S sg ukryte

PO03 Kod systemowy 1 1= \F/vazystki;yparametry sa doastepr?e i
[ PARAMETRY PODSTAWOWE

P100 Zestaw parametrow 0 S

P101 Kopiowanie param. 0 S

P102 (P) Czas rozruchu [s] 2.0/5.0

P103  (P) Czas hamowania [s] 2.0/5.0

P104 (P) Czestotl. minimalna [Hz] 0.0

P105 (P) Czestotl. maksymalna [Hz] 50.0

P106 (P) Wygtadz. przebiegu [%] 0 S

P107  (P) Czas reakcji hamulca [s] 0.00

P108 (P) Tryb wytgczenia 1 S

P109 (P) Prad hamowania DC [%] 100 S

P110 (P) Czas hamowania DC [s] 2.0 S

P111 (P) Ogr. momentu P [%] 100 S

P112  (P) Ogr. prgdu momentu [%] 401 (wyt) S

P113 (P) Czestotliwos¢ Jog [HZ] 0.0 S

P114 (P) Czas reakcji hamulca [s] 0.00 S
| PARAMETRY SILNIKA / PARAMETRY CHARAKTERYSTYKI

P200 (P) Lista silnikow 0

P201  (P) Czestotl. znamionowa [Hz] 50.0 * S

P202  (P) Prequs’é zZnamionowa 1385 * s

[obr/min]

P203  (P) Prad znamionowy [A] 4.8* S

P204 (P) Napiecie znamionowe [V] 230 * S

P205 (P) Moc znamionowa [kW] 1.10 *

P206 (P) Cos(fi) 0.78* S

Pot. wiazdal/trojkat .

p207  (P) [gwiazda=0/t?éjkat=1] g S

P208 (P) Rezystancja stojana [W] 6.28 S

P209 (P) Prad jatowy [A] 3.0* S

P210  (P) Wzm. statyczne [%] 100 S

P211  (P) Wzm. dynamiczne [%] 100 S

P212 (P) Kompensacja poslizgu [%] 100 S

P213 (P) Ster. wektorem ISD [%] 100 S

P214  (P) Oczekiwanie momentu [%] O S

P215  (P) E/(}/Ioz]mocn. mom. rozruch 0 S

P216 (P) Czas wzmocn. rozruch [s] 0.0 S

P217 (P) Ttumienie oscylacji [%] 10 S

P218 (P) Stopien modulagji [%] 100 S

P219 Aut. dopas. magnes. [%] 100 S

P220 (P) Identyfikacja siln. 0

P240 (P) PEM - napiecie PMSM[V] 0 S

P241 [-01] (P) :rr;g]ukcyjnoéé PMSM (d-0$) 20 S
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Nr parametru Oznaczenie Ustawienie | Parametr Ustawienie po uruchomieniu
[-podgrupa] fabryczne | systemowy P1 P2 P3 P4
P241 [01] (P) :rr:]g]ukcyjnoéé PMSM (g-08) 20 S
P243 (P) Kat relukt. IPMSM [°] 0 S
P244 (P) Prad szczytowy [A] 20 S
P245 (P) Ttum. osc. PMSM VFC [%] 25 S
P246  (P) Moment bezwt. PMSM 5 S
[kg*em?]
P247 (P) Czest. prz. VFC PMSM [%] 25 S
*) zaleznie od mocy przetwornicy czestotliwosci lub P200 / P220
| PARAMETRY REGULACJI, wejscie enkodera, tylko SK 520E/53xE
P300 (P) Tryb serwo [wyt. / wi] 0 | |
P301 Enkoder przyrostowy 6
P310 (P) P -Regul. predk. [%] 100
P311  (P) |-Regul. predk. [%/ms] 20
P312 (P) P -Regul. pr. mom. [%] 400 S
P313  (P) |-Regul. pr. mom. [%/ms] 50 S
P314 (P) Limit regul. pr. mom [V] 400 S
P315 (P) P -Regul. pr. pola [%] 400 S
P316  (P) |-Regul. pr. pola [%/ms] 50 S
P317  (P) Limit regul. pr pola [V] 400 S
P318 (P) P -Reg. ostab pola [%] 150 S
P319 (P) |- Reg. ostab. pola [%/ms] 20 S
P320 (P) Limit reg. ost. pola [%] 100 S
P321  (P) |- Reg. predk. czas reakcji 0 S
P325 Funkcja enkodera 0
P326 Przetozenie enkodera 1.00
P327 Rdéznica obrotéw [obr/min] 0 (wyt.)
P328 Opdzn. ogr. obrotéw [obr/min] 0 (wyt.)
P330 Regulacja PMSM 1 S
P331 Przet. dla czest. PMSM [%] 15 S
P332 F/LS] przet. dla czest. PMSM 5 s
P333 Strumien zwr. PMSM [%] 25 S
P334 Offset enk. PMSM [rev] 0 S
P350 Funkcjonalnos¢ PLC 0 (wyt.)
P351 Wybér wielk. PLC 0
P353 Status BUS via PLC 0
P355[-01] PLC warto$¢ catkow. 0
P355[-02] PLC warto$¢ catkow. 0
P355[-03] PLC warto$¢ catkow. 0
P355 [-04] PLC warto$¢ catkow. 0
P355[-05] PLC warto$¢ catkow. 0
P355[-06] PLC warto$¢ catkow. 0
P355 [-07]  PLC warto$¢ catkow. 0
P355 [-08] PLC warto$¢ catkow. 0
P355[-09] PLC warto$¢ catkow. 0
P355[-10] PLC warto$¢ catkow. 0
P356 [-01]  PLC wartos¢ long 0
P356 [-02] PLC wartos¢ long 0
P356 [-03] PLC wartos$¢ long 0
P356 [-04] PLC wartos$¢ long 0
P356 [-05] PLC wartos¢ long 0
P360 [-01]  PLC wart. wyswietl. 0
P360 [-02] PLC wart. wyswietl. 0
P360 [-03] PLC wart. wyswietl. 0
P360 [-04] PLC wart. wyswietl. 0
P360 [-05]  PLC wart. wyswietl. 0
P370 PLC Status
| ZACISKI STERUJACE
P400 (P) Funkcjawe. an. 1 1
P401 Tryb wej. analog. 1 0 S
P402 Skalowanie 1: 0% [V] 0.0 S
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Nr parametru . Ustawienie | Parametr Ustawienie po uruchomieniu
[-po’c)igrupa] OFTEEIE fabryczne |systemowy| P1 | P2 [ P3 | P4
P403 Skalowanie 1: 100% [V] 10.0 S
P404 Filtr we. an. 1 [ms] 100 S
P405 (P) Funkcja we. an. 2 0

P406 Tryb wej. analog. 2 0 S
P407 Skalowanie 2: 0% [V] 0.0 S
P408 Skalowanie 2: 100% [V] 10.0 S
P409 Filtr we. an. 2 [ms] 100 S
P410  (P) Druga czest. minim. [HZ] 0.0

P411 (P) Druga czest. maksym. [Hz] 50.0

P412  (P) Nom. wart. pr. reg. [V] 5.0 S
P413  (P) P -regulator PID [%] 10.0 S
P414  (P) |-regulator PID [%/ms] 10.0 S
P415 (P) D -regulator PID [%ms] 1.0 S
P416  (P) Plynne przejscie PI [s] 2.0 S
P417  (P) Offset wy. analog. 1 [V] 0.0 S
P418 (P) Funkcja wy. analog. 1 0

P419 (P) Standar. wy. analog 1 [%] 100

P420 Wej. cyfrowe 1 (DIN1) 1

P421 Wej. cyfrowe 2 (DIN2) 2

P422 Wej. cyfrowe 3 (DIN3) 8

P423 Wej. cyfrowe 4 (DIN4) 4

P424 Wej. cyfrowe 5 (DINS) 0

P425 Wej. cyfrowe 6 (DING) 0

P426 (P) Czas zatrz. awaryjn. [s] 0.10

P427 Zatrz. wskutek btedu 0 S
P428  (P) Automatyczny start 0 (wyt.) S
P429  (P) Stata czestotl. 1 [HZ] 0.0

P430 (P) Stata czestotl. 2 [HZ] 0.0

P431 (P) Stata czestotl. 3 [HZ] 0.0

P432 (P) Stata czestotl. 4 [HZ] 0.0

P433  (P) Stata czestotl. 5 [HZ] 0.0

P434  (P) Funkcja przek. 1 (K1) 1

P435 (P) Skalowanie prz. 1 [%] 100

P436 (P) Histereza prz. 1 [%] 10 S
P441  (P) Funkcja przek. 2 (K2) 7

P442  (P) Skalowanie prz. 2 [%] 100

P443  (P) Histereza prz. 2 [%] 10 S
P450 (P) Funkcja przek. 3 (DOUT1) 0

P451  (P) Skalowanie prz. 3 [%] 100

P452  (P) Histereza przek. 3 [%] 10 S
P455 (P) Funkcja przek. 4 (DOUT2) 0

P456 (P) Skalowanie prz. 4 [%] 100

P457  (P) Histereza przek. 4 [%] 10 S
P460 Czas watchdog [s] 10.0 S
P461 Funkcja 2 enkodera 0

P462 Rozdzielcz. 2 enk. [imp.] 1024

P463 Przetoz. 2 enk. 1.00

P464 Tryb statych czest. 0

P465 [-01]  Tabela stat. czest. 01 0

P465[-02] Tabela stat. czest. 02 0

P465[-03] Tabela stat. czest. 03 0

P465[-04] Tabela stat. czest. 04 0

P465 [-05]  Tabela stat. czest. 05 0

P465 [-06]  Tabela stat. czest. 06 0

P465[-07] Tabela stat. czest. 07 0

P465[-08] Tabela stat. czest. 08 0

P465 [-09]  Tabela stat. czest. 09 0

P465 [-10]  Tabela stat. czest. 10 0

P465 [-11]  Tabela stat. czest. 11 0

P465[-12] Tabela stat. czest. 12 0

P465[-13] Tabela statl. czest. 13 0

P465 [-14]  Tabela stat. czest. 14 0
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Nr parametru Oznaczenie Ustawienie | Parametr Ustawienie po uruchomieniu
[-podgrupa] fabryczne | systemowy P1 | P2 | P3 | P4
P465 [-15]  Tabela stat. czest. 15 0

P465 [-16]  Tabela stat. czest. 16 0

P465[-17] Tabela stat. czest. 17 0

P465[-18] Tabela stat. czest. 18 0

P465 [-19]  Tabela stat. czest. 19 0

P465 [-20]  Tabela stat. czest. 20 0

P465 [-21]  Tabela stat. czest. 21 0

P465[-22] Tabela stat. czest. 22 0

P465[-23] Tabela stat. czest. 23 0

P465 [-24]  Tabela stat. czest. 24 0

P465 [-25]  Tabela stat. czest. 25 0

P465[-26] Tabela statl. czest. 26 0

P465[-27]  Tabela stat. czest. 27 0

P465[-28] Tabela stat. czest. 28 0

P465 [-29]  Tabela stat. czest. 29 0

P465 [-30]  Tabela stat. czest. 30 0

P465[-31] Tabela stat. czest. 31 0

P466 (P) Min. cz. reg. proc 0.0

P470 Wej. cyfrowe 7 (DIN7) 0

P475[-01]  Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P475[-02]  Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P475[-03] Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P475[-04]  Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P475[-05] Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P475[-06]  Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P475[-07]  Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P475[-08] Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P475[-09] Opdznienie zat/wyt [s] 0.000 S
P480[-01]  Funk. bitow wej. 0 S
P480 [-02]  Funk. bitéw wej. 0 S
P480 [-03]  Funk. bitéw wej. 0 S
P480[-04]  Funk. bitow wej. 0 S
P480[-05]  Funk. bitow wej. 0 S
P480 [-06]  Funk. bitéw wej. 0 S
P480 [-07]  Funk. bitéw wej. 0 S
P480 [-08]  Funk. bitéw wej. 0 S
P480[-09]  Funk. bitow wej. 0 S
P480[-10]  Funk. bitow wej. 0 S
P480 [-11]  Funk. bitéw wej. 0 S
P480 [-12]  Funk. bitéw wej. 0 S
P481 [-01]  Funk. bitéw wy. 0 S
P481[-02]  Funk. bitow wy. 0 S
P481[-03]  Funk. bitow wy. 0 S
P481 [-04]  Funk. bitéw wy. 0 S
P481 [-05]  Funk. bitéw wy. 0 S
P481 [-06]  Funk. bitéw wy. 0 S
P481[-07]  Funk. bitow wy. 0 S
P481[-08]  Funk. bitow wy. 0 S
P481 [-09]  Funk. bitéw wy. 0 S
P481 [-10]  Funk. bitéw wy. 0 S
P482 [-01]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P482 [-02]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P482 [-03]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P482 [-04]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P482 [-05]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P482 [-06]  Skalowanie bitdw wy. [%] 100 S
P482 [-07]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P482 [-08]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P482 [-09]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P482 [-10]  Skalowanie bitow wy. [%] 100 S
P483 [-01]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
P483 [-02]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
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Nr parametru Oznaczenie Ustawienie | Parametr Ustawienie po uruchomieniu
[-podgrupal fabryczne |systemowy| P 1 P2 | P3 | P4
P483 [-03]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
P483 [-04]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
P483 [-05]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
P483 [-06]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
P483 [-07]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
P483 [-08]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
P483 [-09]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
P483 [-10]  Histereza bitow wy. [%] 10 S
[ PARAMETRY DODATKOWE
P501 Nazwa przemiennika 0
P502 [-01] Wartos$¢ wiodaca 1 0 S
P502 [-02]  Warto$¢ wiodaca 2 0 S
P502 [-03]  Warto$¢ wiodaca 3 0 S
P503 Wyjscie w. wiodgcej 0 S
P504 Czest. kluczowania [kHz] 6.0/4.0 S
P505 (P) Abs. min. czestotl. [HZ] 2.0 S
P506 Automat. potw. btedu 0 S
P507 Typ PPO 1
P508 Adres Profibus 1
P509 Zrédio stowa ster. 0
Zrédio w. zadanych (gtéwna
PS10L01] oot ych (g 0 (auto) s
Zrodto w. zadanych
P510 [-02] (pomocnicza wart. zad.) Y 0 (auto) S
P511 Predko$é USS 3 S
P512 Adres USS 0
P513 Timeout [s] 0.0 S
P514 Predkos¢ CAN 4
P515[-01]  Adres CAN (odbiér) 50
P515[-02]  Adres CAN (odbioér BC) 50
P515[-03] Adres CAN (wystanie BC) 50
P516 (P) Przeskok cz. 1 [HZ] 0.0 S
P517  (P) Obszar przesk. 1 [HZ] 2.0 S
P518 (P) Przeskok cz. 2 [HZ] 0.0 S
P519 (P) Obszar przesk. 2 [HZ] 2.0 S
P520 (P) Lotny start 0 S
P521  (P) Czutos$¢ lotn. startu [Hz] 0.05 S
P522  (P) Offset lotn. startu [Hz] 0.0 S
P523 Ustawienia fabryczne 0
P525 [-01] (P) Kontr. obcigz. max 1 [%] 401 (wyt) S
P525 [-02] (P) Kontr. obcigz. max 2 [%] 401 (wyt) S
P525 [-03] (P) Kontr. obcigz. max 3 [%] 401 (wyt) S
P526 [-01] (P) Kontr. obcigz. min 1 [%] 0 (wyt.) S
P526 [-02] (P) Kontr. obcigz. min 2 [%] 0 (wyt.) S
P526 [-03] (P) Kontr. obcigz. min 3 [%] 0 (wyt.) S
P527 [-01](P) Kontr. obcigz. czest 1 [HZ] 25 S
P527 [-02] (P) Kontr. obcigz. czest 2 [HZ] 25 S
P527 [-03] (P) Kontr. obcigz. czest 3 [HZ] 25 S
P528  (P) Kontr. obcigz. opdzn [s] 2.00 S
P529  (P) Tryb kontroli obc. 0 S
P533 I’t silnika [%] 100 S
P534 [-01](P) Ogranicz. prgdu mom [%] 401 (wyt) S
P534 [-02] (P) Ogranicz. pragdu mom [%] 401 (wyt) S
P535 I’t silnika 0 S
P536 Ograniczenie pradu 1.5 S
P537 Wytaczenie chwilowe [%] 150 S
P538 Kontrola zasilania 3 S
P539 (P) Kontrola nap. wyj. 0 S
P540 Kierunek obrotow 0 S
P541 Ustaw. przekaznikoéw [hex] 0000 S
P542 Ustaw. wy. analog. [V] 0.0 S
P543 (P) Bus wart. biez. 1 1 S | |
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Nr parametru Oznaczenie Ustawienie | Parametr Ustawienie po uruchomieniu
[-podgrupa] fabryczne | systemowy P1 P2 P3 P4
P544  (P) Bus wart. biez. 2 0 S
P545 (P) Bus wart. biez. 3 0 S
P546 (P) F.wart. zad. Bus 1 1 S
P547 (P) F.wart. zad. Bus 2 0 S
P548 (P) F.wart. zad. Bus 3 0 S
P549 Funkcja PotBox 0 S
P550 Kopiowanie parametr. 0
P551 Profil napedu 0 S
P552 [-01]  Cykl CAN Master (Master) 0 S
P552 [-02]  Cykl CAN Master (AG) 0 S
P553 [-01]  Warto$é zad. PLC 1 1 S
P553 [-02]  Warto$¢ zad. PLC 2 0 S
P553 [-03] Warto$¢ zad. PLC 3 0 S
P553 [-04]  Wartosé zad. PLC 4 0 S
P553 [-05]  Wartosé zad. PLC 5 0 S
P554 Prog zat. choppera [%] 65 S
P555 Ogranicz. choppera [%] 100 S
P556 Rezystor hamowania [Q] 120 S
P557 Moc rezystora ham. [kW] 0 S
P558 (P) Czas magnetyzaciji [ms] 1 S
P559 (P) Zasilanie DC po zat. [s] 0.50 S
P560 Tryb zapisu param. 1 S
[ POZYCJONOWANIE
P600 (P) Regulacja pozyciji 0 (wyt.) S
P601 Pozycja biezaca [rev] -
P602 BieZ poz odniesienia [rev] ---
P603 Biez. réznica poz [rev] ---
P604 Typ enkodera 0
P605 [-01]  Enkoder absolutny (Multi) 10

P605 [-02]  Enkoder absolutny (Single) 10

P607 [-01]  Przetozenie (1G)

P607 [-02]  Przetozenie (AG)

Przetozenie (wartosé
P07 03] adana/ biezgca)

P608 [-01]  Przetozenie red. (IG)

P608 [-02]  Przetozenie red. (AG)

Przetozenie red. (wartos¢
P608[03]  adana/ biezgca)

P609 [-01]  Offset pozyciji (IG) [rev]

P609 [-02]  Offset pozycji (AG) [rev]

P610 Tryb wart. zadanej
P611 P - Regulator poz. [%]
P612 Okno celu [rev]

P613 [-01]  Pozycja 1 [rev]

P613[-02] Pozycja 2 [rev]

P613[-03] Pozycja 3 [rev]

P613 [-04]  Pozycja 4 [rev]

P613 [-05]  Pozycja 5 [rev]

P613 [-06]  Pozycja 6 [rev]

P613[-07] Pozycja 7 [rev]

P613[-08] Pozycja 8 [rev]

P613 [-09]  Pozycja 9 [rev]

P613 [-10]  Pozycja 10 [rev]

P613 [-11]  Pozycja 11 [rev]

P613[-12] Pozycja 12 [rev]

P613[-13] Pozycja 13 [rev]

P613 [-14]  Pozycja 14 [rev]

P613 [-15]  Pozycja 15 [rev]

P613[-16] Pozycja 16 [rev]

P613[-17] Pozycja 17 [rev]

P613[-18] Pozycja 18 [rev]
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P613 [-19]  Pozycja 19 [rev]
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Nr parametru . Ustawienie | Parametr Ustawienie po uruchomieniu
[-po’c)igrupa] OFTEEIE fabryczne |systemowy| P1 | P2 [ P3 | P4
P613[-20] Pozycja 20 [rev] 0 S
P613 [-21]  Pozycja 21 [rev] 0 S
P613 [-22]  Pozycja 22 [rev] 0 S
P613 [-23]  Pozycja 23 [rev] 0 S
P613[-24] Pozycja 24 [rev] 0 S
P613[-25] Pozycja 25 [rev] 0 S
P613 [-26]  Pozycja 26 [rev] 0 S
P613 [-27]  Pozycja 27 [rev] 0 S
P613[-28] Pozycja 28 [rev] 0 S
P613[-29] Pozycja 29 [rev] 0 S
P613[-30] Pozycja 30 [rev] 0 S
P613 [-31]  Pozycja 31 [rev] 0 S
P613 [-32]  Pozycja 32 [rev] 0 S
P613[-33] Pozycja 33 [rev] 0 S
P613[-34] Pozycja 34 [rev] 0 S
P613[-35] Pozycja 35 [rev] 0 S
P613 [-36]  Pozycja 36 [rev] 0 S
P613 [-37]  Pozycja 37 [rev] 0 S
P613[-38] Pozycja 38 [rev] 0 S
P613[-39] Pozycja 39 [rev] 0 S
P613[-40] Pozycja 40 [rev] 0 S
P613 [-41]  Pozycja 41 [rev] 0 S
P613 [-42]  Pozycja 42 [rev] 0 S
P613[-43] Pozycja 43 [rev] 0 S
P613[-44] Pozycja 44 [rev] 0 S
P613 [-45]  Pozycja 45 [rev] 0 S
P613 [-46]  Pozycja 46 [rev] 0 S
P613 [-47]  Pozycja 47 [rev] 0 S
P613[-48] Pozycja 48 [rev] 0 S
P613[-49] Pozycja 49 [rev] 0 S
P613 [-50]  Pozycja 50 [rev] 0 S
P613 [-51]  Pozycja 51 [rev] 0 S
P613 [-52]  Pozycja 52 [rev] 0 S
P613[-53] Pozycja 53 [rev] 0 S
P613[-54] Pozycja 54 [rev] 0 S
P613 [-55]  Pozycja 55 [rev] 0 S
P613 [-56]  Pozycja 56 [rev] 0 S
P613 [-57]  Pozycja 57 [rev] 0 S
P613[-58] Pozycja 58 [rev] 0 S
P613[-59] Pozycja 59 [rev] 0 S
P613 [-60]  Pozycja 60 [rev] 0 S
P613 [-61]  Pozycja 61 [rev] 0 S
P613 [-62]  Pozycja 62 [rev] 0 S
P613[-63] Pozycja 63 [rev] 0 S
P615 Poz. maksymalna [rev] 0 S
P616 Poz. minimalna [rev] 0 S
P625 Histereza przek. [rev] 1 S
P626 Przekaznik poz. [rev] 0 S
P630 Odchytka pozyciji [rev] 0 S
P631 Odchytka p. abs/prz [rev] 0 S
P640 Jednostka pozyciji 0 S
LI [pEIEIELS Oznaczenie Aktualny stan lub wyswietlane wartosci

[-podgrupa]

PARAMETRY INFORMACYJNE, tylko do odczytu

P700 [-01] Btad biezacy

P700 [-02] Biezgce ostrzezenie
P700 [-03] Przycz. blokady prz.
P701 Poprzedni btad 1...5
P702 Czestotl. poprz btagd 1...5
P703 Prad poprz btad 1...5
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5 Parametry

Nr parametru
[-podgrupa]

Oznaczenie

Aktualny stan lub wyswietlane wartosci

PARAMETRY INFORMACYJNE, tylko do odcz

u

P704 Napiecie poprz btad 1...5
P705 Nap. DC poprz btad 1...5
P706 Zestaw par. poprz bt 1...5
P707 \4Ve£sja software  (wydanie)
P708 Stan we cyfrowych (bin/hex)
P709 Napiecie we. analog. 1 [V]
P710 Napiecie wy. analog. [V]
P711 Stan przekaznikéw [hex]
P712 Napiecie we. analog. 2 [V]
P714 Okres gotowosci [h]
P715 Okres pracy [h]
P716 Biezgca czestotl. [Hz]
P717 Biezgca predkosé [obr/min]
P718 Biezgca czest zadana 1..3 [HZ]
P719 Biezgca wart. pradu [A]
P720 Biezacy prad momentu [A]
P721 Biezgcy prad pola [A]
P722 Biezgca wart. nap. [V]
P723 Napiecie -d [V]
P724 Napiecie -q [V]
P725 Biezacy cos(fi)
P726 Moc pozorna [kVA]
P727 Moc mechaniczna [kW]
P728 Napiecie wejsciowe [V]
P729 Moment [%]
P730 Pole [%]
P731 Zestaw parametrow
P732 Prad fazy U [A]
P733 Prad fazy V [A]
P734 Prad fazy W [A]
P735 Predko$¢ enkodera [obr/min]
P736 Napiecie stopnia DC [V]
P737 Obcigzenie rezystora [%]
P738 Obcigzenie silnika [%]
P739 Temp. radiatora [°C]
P740 Dane wej. bus 1...13 [hex]
P741 Dane wy. bus 1...13 [hex]
P742 Wersja bazy danych
P743 Typ przemiennika
P744 Konfiguracja
P745 Wersja rozszerzen
P746 Stan rozszerzen

Zakres nap zasilania
Prar 230/400 V
P748 Status CANopen
P750 Stat. przec. prad
P751 Stat. przekr napiec.
P752 Stat. bt. zasilania
P753 Stat. przekr. temp.
P754 Stat. bt. parametr.
P755 Stat. bt. systemowych
P756 Stat. timeout
P757 Stat. bt. zdef.
P799 Czas wyst. bteddw 1...5
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6 Komunikaty o stanie pracy

W przypadku odchylenia od normalnego stanu pracy urzadzenie i zewnetrzne moduly rozszerzen
generujg odpowiedni komunikat. Wystepujg komunikaty ostrzegawcze i komunikaty o btedach. Jezeli
urzgdzenie znajduje sie w stanie ,Blokada wigczenia”, moze zosta¢ wyswietlona przyczyna tego
stanu.

Komunikaty generowane dla urzadzenia sg wyswietlane w odpowiedniej podgrupie parametru (P700).
Wyswietlanie komunikatéw dla zewnetrznych modutéw rozszerzen jest opisane w instrukcjach
dodatkowych lub w specyfikacjach odpowiednich modutéw.

Blokada wiaczenia

Jezeli urzadzenie znajduje sie w stanie ,Brak gotowosci” lub ,Blokada witaczenia”, przyczyna tego
stanu jest wskazywana w trzeciej podgrupie parametru (P700).

Wyswietlanie jest mozliwe wytgcznie za pomocg oprogramowania NORD CON lub panelu
ParameterBox.

Komunikaty ostrzegawcze

Komunikaty ostrzegawcze sg generowane po osiggnieciu zdefiniowanej wartosci granicznej, co
jednak nie prowadzi do wylgczenia urzadzenia. Komunikaty te mozna wyswietlaé za pomocag
podgrupy [-02] w parametrze (P700), dopdki nie zniknie przyczyna ostrzezenia lub urzadzenie nie
wejdzie w stan awarii z wyswietleniem komunikatu o btedzie.

Komunikaty o zakiéceniach

Zaktécenia powodujg wytaczenie urzgdzenia, aby zapobiec jego uszkodzeniu.
Komunikaty o zaktdceniach mogg by¢ kasowane (potwierdzane) za pomocg kilku metod:

» przez odigczenie i ponowne wigczenie zasilania

* przez uzycie odpowiednio zaprogramowanego wejscia cyfrowego (P420)

* przez wylgczenie ,aktywacji’ urzadzenia (jezeli zadne z wejs¢ cyfrowych nie zostato
zaprogramowane na potwierdzanie btedow)

* przez potwierdzenie magistrali

* przez uzycie parametru (P506), automatyczne potwierdzanie zakiécen.

6.1 text_mod_1361802708455_ 0001">Przedstawianie komunikatéw

Wskazniki LED

Stan urzgdzenia jest sygnalizowany za pomocg wbudowanych diod LED stanu, dostepnych od
zewnagtrz w momencie dostawy. W zaleznosci od typu urzadzenia jest to dwukolorowa dioda LED (DS
= DeviceState) lub dwie jednokolorowe diody LED (DS DeviceState i DE = DeviceError).

Znaczenie: Kolor zielony sygnalizuje gotowos¢ do pracy i obecnos¢ napiecia
zasilajgcego. Coraz szybsze miganie diody podczas pracy sygnalizuje stopieh
przecigzenia na wyjsciu urzadzenia.

Kolor czerwony sygnalizuje wystgpienie btedu o kodzie odpowiadajgcym
czestotliwosci migania diody. Za pomocg kodu migania sg sygnalizowane
grupy btedéw (np.: EO03 = miganie 3x).
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DRIVESYSTEMS 6 Komunikaty o stanie pracy

Wyswietlacz SimpleBox / ControlBox

Panel SimpleBox / ControlBox okresla zaklécenie przez wyswietlenie jego numeru poprzedzonego
literg ,E”. Dodatkowo aktualne zakiécenie mozna wyswietlic w podgrupie [-01] parametru (P700).
Ostatnie komunikaty o zakidceniach sg zapisywane w parametrze P701. Dalsze informacje dotyczgce
stanu urzadzenia w momencie wystgpienia zaktécenia sg zawarte w parametrach P702 do P706 /
P799.

W przypadku ustgpienia lub eliminacji przyczyny btedu symbol btedu wyswietlany na panelu
SimpleBox / ControlBox zaczyna migac, a wéwczas btagd mozna potwierdzi¢ za pomocg przycisku
Enter.

Komunikaty ostrzegawcze sg poprzedzone literg ,C” (,Cxxx”) i nie mozna ich potwierdzi¢. Znikajg
automatycznie, gdy ustgpi ich przyczyna lub gdy urzadzenie przejdzie w stan awarii. W przypadku
wystgpienia ostrzezenia podczas parametryzacji pojawienie sie komunikatu zostanie zablokowane.

W podgrupie [-02] parametru (P700) mozna w kazdej chwili szczegdtowo wyswietlic aktualny
komunikat ostrzegawczy.

Za pomocg panelu SimpleBox / ControlBox nie mozna wyswietli¢ przyczyny blokady wtgczenia.

Wyswietlacz ParameterBox

Na panelu ParameterBox sg wyswietlane komunikaty w formie tekstowe;j.

6.2 Komunikaty

Komunikaty o zaktéceniach

Wyswietlacz panelu
SimpleBox / ControlBox | Zaklocenie
. Przyczyna
Grupa Szczegély w Opis tekstowy na panelu . S$rodek zaradczy
P700 [_01] / ParameterBox
P701
E001 1.0 Przekr. temp.. przetwornicy Monitorowanie temperatury przetwornicy
P rz?krocz_er{{e temperatury Wyniki pomiarowe znajdujg poza dopuszczalnym zakresem
p rze. wornicy . temperatury, tzn. btad jest generowany w przypadku
(radiator przetwornicy) wartosci mniejszej od dopuszczalnej dolnej wartosci
granicznej temperatury lub przy przekroczeniu
- dopuszczalnej gérnej wartosci granicznej temperatury.
1.1 Przekroczenie temp. .« Zaleznie od . ieiszvé lub zwiekszve
wewnetrznej przetwornicy aleznie od przyczyny: zmniejszy¢ lub zwigkszy¢
) temperature otoczenia
»,Przekroczenie temperatury . s dzic tvlat d ia/ tvlaci f
wewnetrznej przetwornicy” praw 2|c wentyla o.r urzadzenia weln ylacje sze? y
(wnetrze przetwornicy) » Sprawdzi¢ urzgdzenie pod katem zanieczyszczenh
E002 2.0 Przekroczenie temp. silnika Zadziatat czujnik temperatury silnika (termistor)
PTC * Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
»Przekroczenie temperatury +  Zwiekszy¢ predkosé obrotowg silnika
silnika PTC” . e . -
+ Zainstalowa¢ niezalezny wentylator silnika
21 Przekroczenie temp. I*t Zadziatat I’t silnika (obliczone przekroczenie temperatury
silnika silnika)
~Przekroczenie temperatury I* * Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
silnika” +  Zwiekszy¢ predkosé obrotowg silnika
Tylko gdy zaprogramowano 1’
silnika (P535).
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2.2 Przekroczenie temp. zewn. Zadziatat czujnik temperatury (np. rezystora hamowania)
rez. ham. + Niski stan na wejsciu cyfrowym
»Przekroczenie temperatury + Sprawdzi¢ przytacze, czujnik temperatury
zewnetrznego rezystora
hamowania”
Przekroczenie temperatury
przez wejscie cyfrowe
(P420 [...])={13}
EO03 3.0 Przecigzenie pradowe, Prostownik: Zadziatato ograniczenie Izt, np. > 1,5x I, przez
ograniczenie It 60 s (patrz rowniez parametr P504)
+ Dlugotrwate przecigzenie na wyjsciu przetwornicy
czestotliwosci
» Btad enkodera (rozdzielczo$¢, uszkodzenie,
przytacze)
31 Przeciazenie pragdowe Czoper hamowania: Zadziatato ograniczenie t, osiggnieto
czopera hamowania I’t 1,5-krotnos¢ wartosci przez 60 s (patrz rowniez parametr
P554, o ile wystepuje, oraz P555, P556, P557)
* Unika¢ przecigzenia rezystora hamowania
3.2 Przeciazenie pradowe IGBT Obnizenie warto$ci znamionowych (redukcja mocy)
Monitorowanie 125% * Przecigzenie pradowe 125% przez 50 ms
« Zbyt wysoki prad czopera hamowania
* W napedach wentylatoréw: zatgczy¢ lotny start
(P520)
3.3 Przeciazenie pradowe IGBT Obnizenie warto$ci znamionowych (redukcja mocy)
Monitorowanie 150% * Przecigzenie pradowe 150%
* Zbyt wysoki prad czopera hamowania
E004 4.0 Przeciagzenie pragdowe Sygnat btedu pochodzgcy z modutu (krétkotrwaty)
modutu + Zwarcie lub zwarcie doziemne na wyjsciu
przetwornicy czestotliwosci
« Zbyt diugi kabel silnika
» Zainstalowaé zewnetrzne diawiki wyjsciowe
* Uszkodzony lub zbyt matoomowy rezystor
hamowania
= P537 nie wylaczad!
Wystgpienie btedu moze spowodowaé znaczne
zmniejszenie trwatosci, a takze zniszczenie urzadzenia.
4.1 Przec. pradowe przy pom. P537 (wytaczenie impulsowe) zadziatato 3x w ciggu 50 ms

pradu

.Przecigzenie prgdowe przy
pomiarze prgdu”

(mozliwe tylko wtedy, gdy parametry P112 i P536 sg
wytgczone)

* Przetwornica czestotliwosci jest przecigzona

» Utrudniony ruch napedu, niedowymiarowanie

*  Zbyt strome rampy (P102/P103) — zwiekszy¢ czas
rampy

* Sprawdzi¢ parametry silnika (P201 ... P209)
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DRIVESYSTEMS 6 Komunikaty o stanie pracy
E005 5.0 Przekroczenie napigcia obw. | Zbyt wysokie napiecie obwodu posredniego
posr. «  Wydhuzyé¢ czas hamowania (P103)

« Ustawic tryb wytgczania (P108) z opdznieniem (nie
dotyczy mechanizmu podnoszenia)

»  Wydluzy¢ czas szybkiego zatrzymania (P426)

« Wahajgca sie predkosc¢ obrotowa (np. na skutek
duzych mas zamachowych) > w razie potrzeby
ustawi¢ charakterystyke U/f (P211, P212)

Urzgdzenia z czoperem hamowania:

» Zredukowacé zwrot energii przez rezystor hamowania

» Sprawdzi¢ dziatanie podtgczonego rezystora
hamowania (przerwanie kabla)

« Zbyt wysoka wartos¢ rezystancji podtgczonego
rezystora hamowania

5.1 Zbyt wysokie napigcie Zbyt wysokie napiecie zasilajgce
zasilajace + Patrz dane techniczne (LJ punkt 7)
E006 6.0 Btad tadowania Zbyt niskie napiecie obwodu posredniego
* Zbyt niskie napiecie zasilajgce
+ Patrz Dane techniczne
6.1 Zbyt niskie napigcie sieci Zbyt niskie napiecie zasilajgce
+ Patrz Dane techniczne
EO007 7.0 Btad fazy sieci Bfad podtgczenia zasilania
» Jedna faza zasilania nie jest podigczona
+ Siec jest niesymetryczna
E008 8.0 Utrata parametru Btad danych w EEPROM
(EEPROM - przekroczona * Wersja oprogramowania zapisanego zestawu
warto$¢ maksymalna) danych nie jest kompatybilna z wersjg
oprogramowania przetwornicy czestotliwosci.
UWAGA: Btedne parametry zostang automatycznie
ponownie zatadowane (ustawienie fabryczne).

» Zakiécenia EMC (patrz E020)

8.1 Nieprawidtowy typ » Uszkodzona pamie¢ EEPROM
przetwornicy

8.2 Zewnetrzny btad kopiowania + Sprawdzi¢ prawidtowo$¢é zamocowania panelu
(ControlBox) ControlBox.

* Uszkodzona pamie¢ EEPROM panelu ControlBox
(P550 = 1)

8.3 Btad EEPROM KSE Nieprawidtowo rozpoznana konfiguracja przetwornicy
(Nieprawidtowo rozpoznany czgstotliwosci.
wewnetrzny modut rozszerzen *  Wylgczy¢ i ponownie wigczy¢ napiecie zasilajgce.
(wyposazenie KSE))
8.4 Btad wewnetrzny pamieci
EEPROM
(Nieprawidtowa wersja bazy
danych)
8.5 Nie rozpoznano pamieci
EEPROM
8.6 Uzywana kopia EEPR
8.7 Niejednakowa kopia EEPR
8.8 Pamieé EEPROM jest pusta
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8.9

Zbyt mata EEP Ctrlbox

» Zbyt mata pamie¢ EEPROM panelu ControlBox, aby
kompletnie zapisa¢ zestaw danych przetwornicy
czestotliwosci

E009 - Brak wyswietlania na panelu Btgd panelu ControlBox / SimpleBox
ParameterBox Zakiocenie magistrali SPI, brak komunikacji z panelem
ControlBox / SimpleBox
* Sprawdzi¢ prawidtowos¢é zamocowania panelu
ControlBox.
+ Sprawdzi¢ prawidtowos¢ okablowania panelu
SimpleBox
*  Wylgczy¢ i ponownie wigczy¢ napiecie zasilajgce
EO010 10.0 Bus Time-Out Czas przerwy w transmisji telegramu / Bus off 24 VV wewn.
CANbus
* Nieprawidtowa transmisja danych. Sprawdzi¢ P513.
* Sprawdzi¢ zewnetrzne potgczenie magistralowe.
» Sprawdzi¢ przebieg programu protokotu magistrali.
* Sprawdzi¢ urzgdzenie gidwne magistrali.
* Sprawdzi¢ zasilanie 24 V wewnetrznej magistrali
CAN/CANopen.
* Bfgd Nodeguarding (wewnetrzny CANopen)
* Bigd Bus Off (wewnetrzny CANbus)
10.2 Opcja Bus Time-Out Czas przerwy w transmisji telegramu, modut magistrali
* Nieprawidtowa transmisja telegramu.
» Sprawdzi¢ zewnetrzne potgczenie.
» Sprawdzi¢ przebieg programu protokotu magistrali.
* Sprawdzi¢ urzgdzenie gtdwne magistrali.
10.4 Opcja btedu inicjalizacji Btfad inicjalizacji modutu magistrali
» Sprawdzi¢ zasilanie modutu magistrali.
» Sprawdzi¢ P746
* Modut magistrali nie jest wiozony prawidtowo
10.1 Opcja btedu systemowego Biad systemowy modutu magistrali
103 « Informacje szczegdtowe znajduja sie w dodatkowej
____________________ instrukcji magistrali.
10.5
10.6
10.7
10.8 Opcja btedu Btad komunikacji zewnetrznego modutu
» Btad potgczenia / btgd modutu zewnetrznego
* Krotka przerwa (< 1 s) zasilania 24 V wewnetrznej
magistrali CAN/CANopen
EO011 11.0 Wewnetrzny modut Btad przetwornika analogowo-cyfrowego
rozszerzen + Uszkodzony wewnetrzny modut rozszerzen
(wewnetrzna szyna danych) lub zaktécony przez
emisje radiowg (EMC).
» Sprawdzi¢ zaciski sterujgce pod katem zwarcia.
* Zmniejszy¢ zaktdécenia EMC przez osobne utozenie
kabla sterujgcego i zasilajgcego.
+ Bardzo dobrze uziemic¢ urzgdzenia i ekrany.
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E012 12.0 Watchdog zewn.

Funkcja Watchdog zostata uaktywniona na wejsciu
cyfrowym, a na odpowiednim wejsciu cyfrowym impuls
pozostawat przez czas dtuzszy od okre$lonego w
parametrze P460 >Czas Watchdog<.

* Sprawdzi¢ przytacza

» Sprawdzi¢ ustawienie P460

12.1 Wartos¢ graniczna, silnik

,Wartosc graniczna wytgczenia
w trybie silnikowym”

Osiggnieto wartos$¢ graniczng wytgczenia w trybie
silnikowym (P534 [-01]).

* Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
»  Zwiekszy¢ warto$¢ w parametrze (P534 [-01]).

12.2 Wartos¢ graniczna, generator

2Warto$¢ graniczna wytgczenia
w trybie generatorowym”

Osiggnieto wartos$¢ graniczng wytgczenia w trybie
silnikowym (P534 [-02]).

* Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
+ Zwiekszy¢ warto$¢ w parametrze (P534 [-02]).

12.5 Limit obcigzenia

Wytaczenie z powodu przekroczenia lub nieosiggniecia
dopuszczalnych momentéw obrotowych pod obcigzeniem
((P525) ... (P529)) dla czasu ustawionego w parametrze
(P528).

+ Dopasowa¢ obcigzenie

* Zmieni¢ wartosci graniczne ((P525) ... (P527)).
+ Zwiekszy¢ czas opdznienia (P528)

* Zmieni¢ tryb monitorowania (P529)

12.8 Minimum - wej. analog.

Wytgczenie z powodu nieosiggniecia warto$ci dostrojenia
0% (P402) przy ustawieniu (P401) ,0-10 V z wytgczeniem w
przypadku btedu 1” lub ,,...2”

12.9 Maksimum - wej. analog.

Wytaczenie z powodu nieosiggniecia wartosci dostrojenia
100% (P403) przy ustawieniu (P401) ,0-10 V z wytgczeniem
w przypadku btedu 1” lub ,,...2"

EO013 13.0 Blad enkodera

Brak sygnatow z enkodera
» Sprawdzi¢ czujnik 5V, o ile wystepuje
+ Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce enkodera

13.1 Btad opodznienia predk. obr.

,Btad opdznienia predkosci
obrotowej”

Osiggnieto warto$¢ graniczng btedu opdznienia
» Zwiekszy¢ wartos¢ nastawy w parametrze P327

13.2 Monitorowanie wylaczenia

Zadziatato monitorowanie wytgczenia w przypadku btedu
opoznienia, silnik nie nadgza za wartoscig zadang.
* Sprawdzi¢ parametry silnika P201-P209! (wazne dla
regulatora pradu)
* Sprawdzi¢ podtgczenie silnika
» Sprawdzi¢ w trybie serwo ustawienia enkodera P300
i nastepne parametry
+ Zwiekszy¢ wartos¢ nastawy wartosci granicznej
momentu w parametrze P112
+ Zwiekszy¢ wartos¢ nastawy wartosci granicznej
pradu w parametrze P536

» Sprawdzi¢ czas hamowania P103 i w razie potrzeby
wydtuzyé

13.5 Zarezerwowane

Komunikat o btedzie dla POSICON -> patrz dodatkowa
instrukcja

13.6 Zarezerwowane

Komunikat o btedzie dla POSICON - patrz dodatkowa
instrukcja

EO14 - Zarezerwowane

Komunikat o btedzie dla POSICON - patrz dodatkowa
instrukcja
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EO015 --- Zarezerwowane
E016 16.0 Btad fazy silnika Jedna faza silnika nie jest podigczona.
» Sprawdzi¢ P539
* Sprawdzi¢ podtgczenie silnika
16.1 Monitor. pradu magnes. W momencie wigczenia zostata osiggnieta wymagana
,Monitorowanie pradu warto$¢ pradu magnesujacego.
magnesujgcego” + Sprawdzi¢ P539
» Sprawdzi¢ podtgczenie silnika
E018 18.0 Zarezerwowane Komunikat o btedzie dla ,Bezpieczna blokada impulséw” >
patrz dodatkowa instrukcja
EO019 19.0 Ident. parametrow Automatyczna identyfikacja podigczonego silnika nie
Jdentyfikacja parametrow” powiodta sie
. dzi¢ podt ie silnik
19.1 Nieprawidiowy ukiad Sprawdzi¢ podigczenie silnika o
gwiazdaltréjkat » Sprawdzi¢ wstepnie ustawione parametry silnika
. . . (P201 ... P209)
»Nieprawidtowy uktad potgczen L .
silnika gwiazda/trojkat” . PMS_M - tryp QFC-QIgsed-Loop. Nleprawm’rowe
potozenie wirnika silnika w odniesieniu do enkodera
przyrostowego. Okresli¢ potozenie wirnika (pierwsza
aktywacja po wigczeniu zasilania tylko przy
zatrzymanym silniku) (P330)
E020 20.0 Zarezerwowane
E021  20.1 Watchdog
20.2 Przepelnienie stosu
20.3 Niedopetnienie stosu
20.4 Niezdefiniowany kod operacji
20.5 Zabezpieczona instr.
~Zabezpieczona instrukcja”
20.6 Niedozwolone stowo dostepu
20.7 Niedozwolona instr. dostepu Btad systemowy podczas wykonywania programu,
~Niedozwolona instrukcja wywotany przez zaktdcenia elektromagnetyczne EMC.
dostepu +  Przestrzegac¢ zalecen dotyczacych okablowania
20.8 Btad pamigci prog. + Zainstalowa¢ dodatkowy filtr sieciowy
~Bfad pamieci programu” (Btad + Bardzo dobrze uziemi¢ urzgdzenie
EEPROM)
20.9 Pamieé dwuportowa RAM
21.0 Biad NMI
(nieuzywany przez sprzet)
211 Biad PLL
21.2 Btad ADU ,Przepetnienie”
21.3 Btad PMI ,Btad dostepu”
21.4 Przepetnienie stosu
uzytkownika
E022 - Zarezerwowane Komunikat o btedzie dla PLC - patrz dodatkowa instrukcja
BU 0550
E023 - Zarezerwowane Komunikat o btedzie dla PLC - patrz dodatkowa instrukcja
BU 0550
E024 - Zarezerwowane Komunikat o btedzie dla PLC - patrz dodatkowa instrukcja
BU 0550
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Komunikaty ostrzegawcze

Wyswietlacz panelu

SimpleBox / ControlBox Ostrzezenie

Opis tekstowy na panelu

Przyczyna
» Srodek zaradczy

Grupa  Szczegoty w ParameterBox
P700 [-02]
C001 1.0 Przekr. temp. przetwornicy Monitorowanie temperatury przetwornicy
.Przekroczenie temperatury Ostrzezenie, osiggnieto dopuszczalng warto$¢ graniczng
przetwornicy” temperatury
(Radiator przetwornicy) * Zmniejszy¢ temperature otoczenia
» Sprawdzi¢ wentylator urzgdzenia / wentylacje szafy
» Sprawdzi¢ urzgdzenie pod katem zanieczyszczenh
C002 2.0 Przekr. temp. silnika PTC Ostrzezenie z czujnika temperatury silnika (osiggnieto
Przekroczenie temperatury granice zadziatania)
silnika PTC * Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
» Zwiekszy¢ predkos¢ obrotowg silnika
+ Zainstalowa¢ niezalezny wentylator silnika
21 Przekr. temp. I?t silnika Ostrzezenie: Monitorowanie 12t silnika (osiggniecie 1,3-
Przekroczenie temperatury 12t | krotnosci pradu znamionowego dla okresu czasu podanego
silnika” w (P535))
* Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
Tylko gdy zaprogramowano It + Zwigkszy¢ predkosc obrotowg silnika
silnika (P535).
2.2 Przekr. temp. zewn. rez. ham. | Ostrzezenie: Zadziatat czujnik temperatury (np. rezystora
,Przekroczenie temperatury hamowania)
zewnetrznego rezystora » Niski stan na wejsciu cyfrowym
hamowania”
Przekroczenie temperatury
przez wejscie cyfrowe
(P420 [...])={13}
C003 3.0 Przeciagzenie pradowe, Ostrzezenie: Prostownik: Zadziatato ograniczenie Izt, np.
ograniczenie It > 1,3 x In przez 60 s (patrz rowniez parametr P504)
+ Dlugotrwate przecigzenie na wyjsciu przetwornicy
czestotliwosci
31 Przeciazenie pragdowe Ostrzezenie: Zadziatato ograniczenie °t czopera
czopera hamowania It hamowania, osiggnieto 1,3-krotno$¢ wartosci przez 60 s)
(patrz réwniez parametr P554, o ile wystepuje, oraz P555,
P556, P557)
* Unika¢ przecigzenia rezystora hamowania
3.5 Ograniczenie pradu Ostrzezenie: Osiggnieto ograniczenie prgdu tworzgcego
tworzacego moment moment obrotowy
obrotowy - Sprawdzi¢ (P112)
3.6 Ograniczenie pragdowe Ostrzezenie: Osiggnieto ograniczenie prgdowe
* Sprawdzi¢ (P536)
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C004 4.1 Przeciaz. prad. pomiar pradu | Ostrzezenie: Wytgczenie impulsowe jest aktywne
~Przecigzenie pragdowe przy Osiggnieto warto$¢ graniczng aktywacji wytgczenia
pomiarze pradu” impulsowego (P537) (mozliwe tylko, gdy parametry P112 i
P536 sg wylgczone)

* Przetwornica czestotliwosci jest przecigzona

* Utrudniony ruch napedu, niedowymiarowanie

* Zbyt strome rampy (P102/P103) — zwiekszy¢ czas

rampy

* Sprawdzi¢ parametry silnika (P201 ... P209)

*  Wylgczy¢ kompensacje poslizgu (P212)

C008 8.0 Utrata parametru Ostrzezenie: Zapis jednego z cyklicznie zapisywanych
komunikatéw jak np. Godz. pracy lub Okres pracy nie
powiddt sie.

Ostrzezenie znika, gdy zapis jest ponownie mozliwy.

Cc012 121 Wartos¢ graniczna, silnik / Ostrzezenie: Przekroczono 80% wartosci granicznej

klient wytaczenia w trybie silnikowym (P534 -01]).

L<WartoSc graniczna wytgczenia * Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

w trybie silnikowym” «  Zwiekszy¢ warto$¢ w parametrze (P534 [-01])
12.2 Wartos¢ graniczna, generator | Ostrzezenie: Osiggnieto 80% wartosci granicznej

Warto$¢ graniczna wytaczenia wytgczenia w trybie generatorowym (P534 [-02]).

w trybie generatorowym” * Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

+  Zwiekszy¢ warto$¢ w parametrze (P534 [-02]).

12.5 Monitor obcigzenia Ostrzezenie z powodu przekroczenia lub nieosiggniecia

dopuszczalnych momentéw obrotowych pod obcigzeniem
((P525) ... (P529)) dla potowy czasu ustawionego w
parametrze (P528).

» Dopasowac obcigzenie
* Zmieni¢ wartosci graniczne ((P525) ... (P527)).
» Zwiekszy¢ czas opo6znienia (P528)

Komunikaty blokady wigczenia

Wyswietlacz panelu

SimpleBox / p
ControlBox rzyczyna Przyczyna
Opis tekstowy na panelu . &
Grupa  Szczegdly | ParameterBox Srodek zaradczy
w P700
[-03]
1000 0.1 Blokada napigcia przez W przypadku funkcji ,Blokada napiecia” wejscie (P420 /
WE/WY P480) jest ustawione na niskim poziomie
+ Ustawi¢ wejscie na poziom ,wysoki”
* Sprawdzi¢ przewdd sygnatowy (przerwanie kabla)
0.2 Szybkie zatrzymanie przez W przypadku funkgji ,Szybkie zatrzymanie” wejscie (P420 /
WE/WY P480) jest ustawione na niskim poziomie
» Ustawi¢ wejscie na poziom ,wysoki”
* Sprawdzi¢ przewdd sygnatowy (przerwanie kabla)
0.3 Blokada napiecia przez * Praca magistralowa (P509): stowo sterujgce Bit 1 na
magistrale poziomie ,niskim”
0.4 Szybkie zatrzymanie przez * Praca magistralowa (P509): stowo sterujgce Bit 2 na

magistrale

poziomie ,niskim”
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0.5

Aktywacja podczas
uruchamiania

Sygnat aktywaciji (stowo sterujgce, Dig I/O lub Bus 1/O) byt
juz obecny podczas fazy inicjalizacji (po wtgczeniu zasilania
lub wigczeniu napigcia sterujgcego). Albo faza elektryczna
brakuje.

+  Wyemitowac¢ sygnat aktywacji dopiero po
zakonczeniu inicjalizacji (tzn. gdy urzgdzenie jest
gotowe do pracy)

» Aktywacja ,Automatyczny rozruch” (P428)

0.6-0.7

Zarezerwowane

Komunikat informacyjny dla PLC - patrz dodatkowa
instrukcja

0.8

Blokada obr. w prawo

0.9

Blokada obr. w lewo

Blokada wigczenia z wytgczeniem prostownika aktywowana
przez:

P540 lub przez ,Blokada obr. w prawo” (P420 = 31, 73) lub
.Blokada obr. w lewo” (P420 = 32, 74),

Przetwornica czestotliwosci przetacza sie w stan ,Gotowa
do wigczenia”.

1006 6.0

Biad tadowania

Przekaznik fadowania nie jest aktywny, poniewaz
» Zbyt niskie napiecie zasilajgce / obwodu posredniego
+ Brak napiecia zasilajgcego
» Aktywny przebieg ewakuacyjny ((P420) / (P480))

1011 11.0

Zatrzymanie analogowe

Jezeli wejscie analogowe przetwornicy czestotliwosci /
podtgczonego rozszerzenia WE/WY jest skonfigurowane na
detekcje przerwania obwodu (sygnat 2-10 V lub sygnat 4-20
mA), przetwornica czestotliwosci przetacza sie w stan
~Gotowa do wigczenia”, gdy sygnat analogowy jest mniejszy
od wartosci 1 V lub 2 mA.

Ma to miejsce rowniez wtedy, gdy odpowiednie wejscie
analogowe jest ustawione na ,0” (,Brak funkc;ji”).

* Sprawdzi¢ przytacze

1014 14.4

Zarezerwowane

Komunikat informacyjny dla POSICON - patrz dodatkowa
instrukcja

1018 18.0

Zarezerwowane

Komunikat informacyjny dla funkcji ,Bezpieczne
zatrzymanie” - patrz dodatkowa instrukcja
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7 Dane techniczne

7.1 Dane ogolne SK 500E
Funkcja Specyfikacja
Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0,0 ...400,0 Hz

Czestotliwos¢ impulsowania

Typ. przecigzalnosc¢

Sprawnos¢ przetwornicy czestotliwosci
Rezystancja izolacji

Temperatura otoczenia

Temperatura przechowywania i
transportu

Magazynowanie dtugotrwate

Stopien ochrony

Maks. wysokos$¢ instalacji npm

Warunki otoczenia

Czas oczekiwania miedzy kolejnymi
zatgczeniami do sieci zasilajgcej
Zabezpieczenia przed

Regulacja i sterowanie

Kontrola temperatury silnika
Interfejsy (wbudowane)

Izolacja galwaniczna
Zaciski przytgczeniowe
Zewn. napiecie zasilajgce M od
sterujgcy SK 5x5E

Zakres wartosci zadanej analogowe;j /
wejscie PID

Rozdzielczo$¢ wartosci zadanej
analogowej

Stabilno$¢ wartosci zadanej

Wejscie cyfrowe

Wyjscia sterujgce

Wyjscie analogowe

3,0 ... 16,0 kHz, ustawienie standardowe = 6 kHz (od wielkosci 8 = 4 kHz)
Redukcja mocy > 8 kHz dla urzadzenia 230 V, > 6 kHz dla urzgdzenia 400 V
150% dla60's, 200% dla 3,5 s

Wielko$¢ 1 — 4: ok. 95%, wielkos¢ 5 — 7: ok. 97%, od wielkosci 8: ok. 98%
>5MQ

0°C ... +40°C (S1-100% ED),
-20°C ... +60/70°C

0°C ... +50°C (S3-70% ED 10 min)

(rozdziat 8.1)
IP20
- do 1000 m: bez redukcji mocy
- 1000...4000 m: redukcja mocy 1% /100 m
* do 2000 m: kategoria przepieciowa 3
* do 4000 m: kategoria przepieciowa 2, wejscie zasilania: konieczna ochrona
przepieciowa
Transport (IEC 60721-3-2): Drgania: 2M1
Eksploatacja (IEC 60721-3-3): Drgania: 3M4;  Klimat: 3K3;

60 s dla wszystkich urzadzen, w normalnym trybie pracy

Zwarcie, zwarcie
doziemne

Nadmierna temperatura przetwornicy
czestotliwosci

napiecie

Bezczujnikowe sterowanie wektorem pradu (ISD), liniowa charakterystyka U/f
VFC open-loop, CFC open-loop, CFC closed-loop (od SK 520E)

It silnika (zgodno$é z UL), PTC / przetacznik bimetalowy

RS 485 (USS) RS 232 | CANbus (z wyjgtkiem SK 50xE)
urzadzenie podrzedne) M odbu| CANopen (z wyjatkiem SK 50xE)
Zaciski sterujgce (wejscia cyfrowe i analogowe)

Informacje szczegotowe i momenty dokrecania zaciskéw Srubowych: patrz
(rozdziat 2.2.3) und (rozdziat 2.2.4).

Wielkos¢ 1 -4: 18...30 V DC, =800 mA

Wielkos¢ 5-7: 24...30 V DC, 21000 mA

Wielkosé 8 - 11: 24...30 V DC, = 3000 mA

2x (od wielkosci 5: -10 V...) 0...10 V, 0/4...20 mA, mozliwos$¢ skalowania,
cyfrowo 7,5...30 V

10 bitéw odniesiona do zakresu pomiarowego

N adm PrzeciaZ

analogowo < 1%; cyfrowo < 0,02%

5x(2,5V)7,5..30V,Ri = (2,2 kQ) 6,1 kQ, czas cyklu = 1...2 ms

+ od SK 520E: 2x 7,5...30 V, Ri = 6,1 kQ, czas cyklu = 1...2 ms

2x przekaznik 28 VDC /230 VAC, 2 A (wyjscie 1/2 - K1/K2)

dodatkowo dla SK 520E/530E/540E: 2x DOUT 15V, 20 mA lub

dodatkowo dla SK 535E/545E: 2x DOUT 18...30 V (zaleznie od VI), 20 mA, lub
2x DOUT 18...30 V, 200 mA od wielkosci 5

(wyjscie 3/4 - DOUT1/2)
0 ... 10 V z mozliwoscig skalowania
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8 Zalecenia dotyczace konserwacji i serwisu

8.1 Wskazéwki dotyczace konserwaciji

W przypadku prawidtowej eksploatacji przetwornice czestotliwosci NORD nie wymagajg konserwacji
(patrz rozdziat 7.1 "Dane ogdlne SK 500E").

Zapylone otoczenie

Jezeli przetwornica czestotliwosci jest uzywana w zapylonym otoczeniu, nalezy dokonywaé
regularnego czyszczenia powierzchni chtodzgcych sprezonym powietrzem. W przypadku stosowania
filtrow wlotu powietrza w szafie sterowniczej nalezy je regularnie czysci¢ lub wymieniac.

Magazynowanie diugotrwate

Przetwornice czestotliwosci nalezy podtgcza¢ w regularnych odstepach czasu do sieci zasilajgcej na
co najmniej 60 minut.

Jezeli tak nie jest, istnieje niebezpieczenstwo zniszczenia urzgdzen.

Gdy urzgdzenie byto przechowywane dtuzej niz jeden rok, przed regularnym podigczeniem do sieci
nalezy je uruchomi¢ wg ponizszego schematu za pomocg transformatora regulacyjnego.

Czas przechowywania od 1 roku do 3 lat

— 30 min przy napieciu zasilajgcym 25%
30 min przy napieciu zasilajgcym 50%
30 min przy napieciu zasilajgcym 75%
30 min przy napieciu zasilajgcym 100%

Czas przechowywania >3 lata lub gdy czas przechowywania jest nieznany:

120 min przy napieciu zasilajgcym 25%
120 min przy napieciu zasilajgcym 50%
120 min przy napieciu zasilajgcym 75%
120 min przy napieciu zasilajgcym 100%

Podczas procesu regeneracji nie nalezy obcigzaé urzgdzenia.

Po zakonczeniu procesu regeneracji ponownie obowigzuje opisana wczesniej zasada (podtgczenie do
sieci 1 x w roku, co najmniej na 60 min).

il Informacja Napiecie sterujace w przetwornicy SK 5x5E

W urzadzeniach typu SK 5x5E o wielkosci 1 — 4 nalezy podtgczy¢ napiecie sterujgce 24 V, aby umozliwi¢ proces
regeneracji.
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8.2 Zalecenia dotyczace serwisu
Nasz dziat wsparcia technicznego udziela informacji technicznych.

W przypadku kontaktu z naszym dziatem wsparcia technicznego nalezy podaé doktadny typ
urzadzenia (tabliczka znamionowa / wyswietlacz) wraz z wyposazeniem dodatkowym lub modutami
opcjonalnymi, stosowang wersje oprogramowania (P707) i numer seryjny (tabliczka znamionowa).

W przypadku koniecznosci naprawy urzgdzenia nalezy go wystaé na nastepujacy adres:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH
Tjichkampstralle 37
26605 Aurich

Nalezy usungé¢ wszystkie nieoryginalne czesci z urzadzenia.

Nie ponosimy odpowiedzialnosci za ewentualne elementy montazowe, np. kable zasilajgce,
przetgczniki lub wyswietlacze zewnetrzne!

Przed wystaniem urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ ustawienia parametréw.

Ei] Informacja Przyczyna odestania / wystania

Odnotowa¢ przyczyne wystania elementu konstrukcyjnego / urzgdzenia i wyznaczyé osobe kontaktowg dla
ewentualnych pytan.

Pokwitowanie otrzymania urzadzenia mozna otrzymaé przez naszg strone internetowg (Link) lub przez nasz dziat
wsparcia technicznego.

Jezeli nie uzgodniono inaczej, po sprawdzeniu / naprawie zostang przywrécone ustawienia fabryczne urzgdzenia.

UWAGA Mozliwe szkody nastepcze

Aby wykluczyé, ze przyczyng uszkodzenia urzgdzenia jest modut opcjonalny, nalezy réwniez wysta¢ podtgczone
moduty opcjonalne.

Kontakty (telefon)

Wsparcie techniczne Podczas normalnych godzin pracy +49 (0) 4532-289-2125
Poza normalnymi godzinami pracy +49 (0) 180-500-6184
Pytania dotyczace naprawy Podczas normalnych godzin pracy +49 (0) 4532-289-2115

Instrukcja i dodatkowe informacje znajdujg sie w Internecie pod adresem www.nord.com.
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